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Potencia Bruta Potencia Neta CAPACIDAD DE LA PALA Peso Operativo
100 KW (134 HP) a 2.200 rpm 98 kW (131 HP) 2 2.200 rpm 0.50 ~0.77m? 14,405kg (31,760 Ib)
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LOMAS NUEVO Y
LO MEJOR

LO ULTIMO EN MANTENIMIENTO Y
ENTORNO SEGURO TELEMATICA

LA MEJOR PRODUCTIVIDAD Y
EFICIENCIA DE COMBUSTIBLE

* Motor EU ETAPA V * Blogueo Automético de Seguridad * "Hi MATE"

* Reporte Ecolégico * Sistema Electronico de Estacionamiento - ECD (Diagnostico Conectado al Motor)
* Modo de Elevacion Pendular - Aplicacion Movil para Flotas

* IPC (Control Inteligente de Potencia) * Sistema de Camara AAVM * Aire HCE-DT

* Informacion sobre el Consumo de combustible * Camara de Vision Trasera * Filtro Mas Duradero

* Eco Indicador * Alarma de Advertencia de Cinturén de Seguridad * Mejora del Mantenimiento Rutinario

* Soporte Viscoso de Cabina
* Interruptor de Parada de Emergencia del Motor

* Parada Automatica del Motor

NUEVO DISENO EXTERIOR PARA
MAYOR ROBUSTEZ Y SEGURIDAD

* Protector Lateral

* Cabina ROPS

* Cabina FOG

* Durabilidad Reforzada de la Estructura Superior e
Inferior y de los Implementos

* Médulo de Refrigeracion Duradero

* Mangueras de alta calidad (alta presion
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* Tecla de Acceso al Modo Trabajo

* Optimizacion de la Visibilidad y el Asidero
* Recorrido Recto de un Pedal

* Sistema Hidraulico Auxiliar Proporcional
* Seleccion de RCV Proporcional de 2 vias y Control de Pedal
* Control de Oscilacion Fina (Amortiguacién/Libre)
* Embrague Inteligente y Amplio :
* Médulo de Mando Giratorio ¥
* OME (Menu de Edicion del Propietario)
* Velocidad del Aguilén/Brazo

* La foto puede incluir equipamiento opcional.
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EFICIENCIA DE COMBUSTIBLE
RESPETUOSA CON ELMEDIO

pr LAMEJOR PRODUCTIVIDAD Y
EFICIENCIA DE COMBUSTIBLE

La serie HX A esta equipada con motores ecoldgicos de alto rendimiento que
ECO Report cumplen los requisitos de emisiones de la fase V de la UE.

Reporte Ecologico

Informa del estado de funcionamiento
ineficiente de la excavadora y ayuda a
mejorar el habito de trabajo del operador.

‘Shuttle Shift Idle Relief

—
o :

MAYC HORRO DE COMBUSTIBL

) con |a serie HX engaedc

» EU ETAPAV / EPAEEE 6% | 40% | 3%
NIVEL 4 FINAL 7z I
MOTOR CERTIFICADO | o

El motor Cummins F3.8 cumple la normativa sobre emisiones medioambiental-

]
Informacién sobre el Consumo
de combustible

es mas estricta del mundo (reduccion de PM 60%)

La informacion sobre el combustible
se muestra como rango medio y Ultimo

w Motor EU ETAPAV

Ahora, en su cuarta década de mejora continua, el F3.8 para 2019, presenta
un disefio sin EGR que ofrece un 3 por ciento mas de potencia y un 12 por
ciento méas de torque maximo, que el modelo actual. La mayor economia
de combustible y los intervalos de mantenimiento mas largos contribuyen a
reducir los costos de funcionamiento.

Nivel 4 final (2014)

UE Fase V (2019)

Emisiones Casi Nulas

Modo de Elevacion

Este modo de trabajo mejora la operatividad fina y la capacidad de elevacion
mediante la reduccién de las RPM, la activacion del refuerzo de potencia, v el
control del flujo de la bomba.

w IPC (Control Inteligente de Potencia)

La serie HX A adopta el sistema IPC mejorado. Es capaz de optimizar el flujo
y la potencia de la bomba en las distintas condiciones de trabajo, mediante el
control individual de la bomba. Ademas, el disefio optimizado de la MCV y la
linea de tuberias, minimiza las pérdidas de energia, como el caso del flujo y la
pérdida de aceleracion.

wne 17M7 26°C .
HYUNDAI

IPC Mode

Balance Mode

HD HYUNDAI

combustible consumido para guiar al
funcionamiento econémico.

MENU & Sp e 1917 0°C . ©

HYUNDAI

+! Fuel Rate Information

General Record >
Hourly Record >
Daily Record >
Mode Record »
ECO Report >
B
1

Eco Indicador

El nivel del indicador cambia en funcién
de la carga de trabajo del motor y el color
indica el estado de ahorro de combustible.

Parada Automaética del Motor

El Apagado automético del motor ajust-
able reduce significativamente el tiempo
de inactividad, las horas de funciona-
miento y el consumo de combustible.
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NUEVO DISENO EXTERIOR PARA
MAYOR ROBUSTEZ Y SEGURIDAD

El verdadero valor de la serie HX A reside en su durabilidad y alta productividad.

La robusta estructura de los bastidores superior e inferior puede soportar impactos externos y cargas de
trabajo pesadas. El rendimiento de los implementos se ha demostrado mediante rigurosas pruebas sobre
el terreno. No importa lo duro que sea el entorno de trabajo, siempre podra confiar en la Excavadora
HYUNDAI Serie HX A.
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Realizamos el mejor rendimiento
en condiciones de trabajo duras,
sin ningun tipo de inseguridad
con la fiable HX140A L.

14 4

La serie HX A es un equipo respetuoso con el medio ambiente,
con motores de alto rendimiento que cumplen el requisito de emisiones Fase V de
la UE. Conviértase en un auténtico lider sobre el terreno, con la Serie HX A.

w Cabina ROPS / FOG

La estructura de la cabina de la serie HX A de Hyundai utiliza acero de alta resistencia
y baja tensién, soldado integralmente para cumplir con la certificacion ROPS y FOG.

* ROPS : REstructuras de Proteccion en caso de Volcamiento ISO12117-2
* FOG: Proteccion contra la Caida de Objetos, ISO10262 Nivel 2

w Durabilidad Reforzada de la Estructura Superior e Inferior, y de los Implementos

La estructura superior e inferior y los implementos de la serie HX A tienen una du-
rabilidad superior a la exigida en la obra, como se ha demostrado en numerosas
pruebas, incluidas pruebas en carretera y simulaciones virtuales. La resistencia al
desgaste de la pala se ha mejorado con el uso de nuevos materiales.

ALINEACION ROTACION

w Modulo de Refrigeracion Duradero  w Protector Lateral

La serie HX A cuenta con unmédulo de  Protege los laterales del bastidor
refrigeracion duradero que ha superado  durante el funcionamiento en zonas
las pruebas mas exigentes, demostran-  estrechas

do la méxima productividad en entornos

de trabajo dificiles.

Mangueras de alta calidad (alta presion)

La serie HX A utiliza mangueras de alta presioén con mayor resistencia al calor y a la
presion, lo que aumenta considerablemente la durabilidad del equipo.

\
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\ Embrague Inteligente y Amplio L, —— .
\ | , - w Optimizacion de la Visibilidad y el Asidero
; La pantalla de 8“de tipo capacitivo (como la de
} un smartphone) de la serie HX A, ofrece una Se ha mejorado la visibilidad a través de la puerta de la cabina, asi como el
i excelente legibilidad. Los interruptores cen- disefio de la manilla de la puerta de la cabina, que ofrece mayor comodidad al
tralizados de la pantalla permiten comprobar operador al subir y bajar de ella.

comodamente el nivel de urea y la temperatura
fuera de la cabina.

Desplazamiento Recto de un Pedal Opcional

Un pedal de desplazamiento recto esta
disponible para los clientes a su convenien-
cia, cuando los recorridos de larga distan-
cia o la combinacién de trabajo de fijacion
con los recorridos es necesaria.

EL ESPACIO DE LA CABINA
PARA EL'CONDUCTOR HA
AUMENTADO = | i

Control de Oscilacion Fina (Amortiguacion/Libre) (CREIED

Proporcionall Opcional Esta opcién permite un movimiento suave al inicio y al final de la operacion con
P B oscilacion (giro amortiguado). Ademas, reduce las sacudidas del peso durante la

El interruptor de control proporcional con operacion de elevacion (Giro Libre).
mejor control de velocidad ayuda a los

operadores a aumentar la comodidad de
manejo cuando realizan trabajos que
requieren mucho tiempo. Y esta funcion
se puede cambiar con la valvula de pedal, w OME (Menu de Edicion del Propietario)
en el menu de configuracion del moédulo.
La nueva funcién de bloqueo permite
al operador seguir utilizando el flujo de
tuberias de 2 vias aunque no siga pulsando
el interruptor de control proporcional.

Sistema Hidraulico Auxiliar

El propietario de la maquina puede restringir el acceso de los operadores al
conjunto de funciones. En el menu. El propietario puede configurar la lista de la
funcién para bloguearla o desbloquearla. Es necesario introducir la contrasefia
para acceder al conjunto de funciones.

I bl
Modulo de Mando Giratorio +J Owner Menu Editing
— ' El médulo de Mando Giratorio se aplica Oworer Mure; E-iting e Work Mode & Scsakar
- - \: al acelerador, al controlador remoto del aire Dt U Mode Power >
o = acondicionado y al funcionamiento del conjunto Chaner Pasmwned Chings

. . . Boom/Arm Speed »
de instrumentos, 1o que permite un manejo

comodo. En caso de

Si se produce un fallo en
el médulo de mando
giratorio, se activa el modo

: ) TN i B o : : - : de emergencia en el
" ) B B R B A s conjunto, para garantizar

Auto Power Boost Disable

IPC Mode »>

—
o

un funcionamiento a

w Velocidad del Aguilon/Brazo

prueba de fallos.

— La velocidad de elevacion del Aguildn, en comparacion con la velocidad de giro,
Tecla de Acceso al Modo Trabajo puede ajustarse activando/desactivando la funcién de prioridad del aguilon. La
El operador puede mantener el modo de velocidad de entrada del brazo también puede ajustarse activando o desactivan-

v é : 1 R P rrssaiirarizEIsioiiziiizintit 23331335 =1 . & ., .,
acoplamiento  previamente configurado al do la funcion de regeneracion del brazo.
arrancar. . o MO 0°C -
- masso 1405 ©0°C e HYUNDAI -

»

£ Mode 1® 0 +! Boom/Arm Speed Boom Speed
Muchas funciones electronicas se concentran en el lugar-mas conveniente para los operadores, K':’:":":‘::* - Work Mode Bsom prioriy Dissble
para mejorar la eficiencia del trabajo. El avanzado sistema de infoentretenimiento, fruto del Key On Init WorkMode Work Mode U Mode Power
intenso desarrollo informatico de HCE, permite trabajar con productividad y comodidad. La serie Asoel bkt Mode thar Seting Yaiin FopmyArm Seeed
HX A se ha disefiado pensando en el operador. pemmniee = Auto Power Boost
IPC Mode
* LLa foto puede incluir equipamiento opcional. ETe T
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HX140A L con tecnologia
avanzada, garantiza nuestra
seguridad en una obra. 1] 4

LLas excavadoras de la serie HX A son producto del espiritu de iniciativa,
creatividad y fuerte empuje de HCE. Los ingenieros de HCE, los mejores

del sector, han trabajado sin descanso para ofrecer un producto con cero
defectos. La nueva serie HX A refleja las necesidades delos clientes sobre el
terreno, recogidas a través de un exhaustivo seguimiento.

w Bloqueo Automatico de Seguridad {UE®

Evita el funcionamiento involuntario. Si el operador desbloquea la palanca de
seguridad cuando la palanca RCV esta presionada, la excavadora no es
controlada por la palanca RCV.

Encender

L
@) el indicador

(©) luminoso

La excavadora no esta controlada
Por la Palanca RCV, y evita el
accionamiento involuntario

~

Palanca RCV Desbloguear la Activar "bloqueo de
presionada palanca de seguridad seguridad automatico"

Sistema Electrénico de Estacionamiento Pendular {UE1®

Se aplica un sistema electrénico de valvulas y control para mejorar la seguridad y
la utilizacion. El tiempo de apertura y cierre de la valvula de freno basculante, se
controla de acuerdo con el sistema de deteccioén y control.

w Sistema de Camara AAVM (Control Avanzado de la Vision Periférica)

La serie HX A cuenta con un sistema de camaras de video AAVM de Ultima gen-
eracion para asegurar el campo de vision de los operadores en todas las direc-
ciones, evitando asf accidentes. Los operadores pueden comprobar faciimente el
lugar de trabajo por delante y por detrés, y a la derecha e izquierda.

* AAVM(Avanzado Monitoreo de Vista Panordmica) : Campo de vision seguro en to-
das las direcciones mediante diez imagenes, incluida la vista de pajaroen 3D y la
vista 2D/4CH.

* IMOD(Deteccidn Inteligente de Objetos en Movimiento) : Informa cuando se

detectan personas u objetos peligrosos en el radio de accion (distancia de
reconocimiento: 5 m).

HD HYUNDAI

Opcién de retrovisor de tipo simple
con cémara de vision trasera. Esta
opcion ayuda al operador a cubrir el

angulo muerto visual del lado derecho.
El verdadero valor de la serie HX A reside en su durabilidad.

ll x La robusta estructura del bastidor y los implementos, muestran el valor real de la Serie
— HX A en entornos de trabajo dificiles, y prometen una mayor productividad.

.._\'§

-

5m

Sistema de Camara AAVM

I 0 0 000 0

Alarma de Advertencia de
Cinturon de Seguridad

Si el cinturén de seguridad no esta
abrochado al girar la lIlave de
arranque, se activa una alarma a
intervalos, y una alerta visual continua.
Esto subraya nuestra prioridad por la
seguridad de los operadores.

I 0 0 000 0

Soporte Viscoso de Cabina

Con un disefio de baja vibracion
gracias al muelle helicoidal y al
amortiguador del interior del soporte,
el soporte viscoso de la cabina de la
Serie HX A, reduce el ruido en el
interior de la cabina y mejora la
durabilidad, proporcionando un
espacio de operacion confortable que
disminuye la fatiga delos operadores .

I 20090902920
Interruptor de Parada de
Emergencia del Motor

El interruptor de parada manual del

motor situado detras del asiento, se
utiliza para la parada de emergencia.
Se puede acceder desde el exterior de
la cabina.

HX140A L 11
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MANTENIMIENTO Y

TELEMATICA

Tecnologia digital basada en IoT/ TIC / A i b : _F74’_ 7
-Crear de un inteligente sitio de- obras. MaX|m|za la conectlwdad la : . : !
productlwdad ¥ la segurldad para negocLos exitosos. ' e - Sate

HD HYUNDAI

HiMATE

Opcional

ES COMODO, FACIL Y
VALIOSO

El sistema de gestion remota "Hi MATE"
de Hyundai, de reciente desarrollo,
utiliza tecnologia GPS por satélite para
ofrecer a los clientes el maximo nivel
de servicio y asistencia de productos
disponibles. "Hi MATE" permite a los
usuarios evaluar a distancia el
rendimiento de la maquina, acceder a
informacion de diagndstico y comprobar
Su ubicacion con solo presionar un
boton.

QUE SON LAS PRESTACIONES

il

Aumentar la Productividad

Esto le ayuda a manejar las maquinas de
forma eficiente. Usted puede comprobar
la diferencia entre las horas totales del
motor y las horas reales de trabajo.
Compruebe la productividad de sus
maquinas y planifique las soluciones
de ahorro necesarias. "Hi MATE" ofrece
informacion de trabajo como las horas
de trabajo / inactivas, el consumo de
combustible y la cantidad.

N

Supervision Cémoda y Sencilla

No hay mucho méas que hacer para
monitorear sus maquinas. Solo tiene
que conectarse a la pagina web, o a
la aplicacion moévil de "Hi MATE".
"Hi MATE" le permite ver sus
maquinas, donde y cuando quiera.

Seguridad

Proteja sus maquinas de robos o usos
no autorizados con "Hi MATE". Si la
maquina se desplaza fuera de los
limites de la Geo-valla, usted recibira

w ECD (Diagnéstico Conectado al Motor)

ECD ayudara a los técnicos post-venta y a los concesionarios con un reporte de diag-
nostico (por correo electronico, mavil, aplicacion o "Hi MATE"), acerca del rendimien-
to del motor. Esto ayudara a que los técnicos de post-venta lleguen al lugar con las
herramientas y piezas necesarias para solucionar los problemas, en una sola visita.

ECD es un servicio integrado de diagnéstico remoto entre la nube "Cummins" y
la nube "Hi MATE".

Todos estamos conectados

"Cummins" Distribuidor
Operador
| < J—

r

Solucién N Soloen 5
enun . L g mlnutos (&

solo Paso /‘ : De la generacion del .

fallo al reporte

» Aplicacion Movil
para Flotas

La nueva aplicacion moévil esta optimizada

para la gestion de flotas. Proporciona
informacion sobre productividad y salud

basada en la tecnologia telematica, y

permite al propietario de la flota centrarse

en los equipos que mas necesita, en

funcion de su uso econdmico, utilizacion,

codigos de averia y mantenimiento.

La nueva aplicacion movil clasifica
automaticamente los equipos por orden

de indice ecoldgico, indice de utilizacion @

y nivel de codigo de averia, de modo Aplicacion para Flotas ~ Aplicacion HCE-DT AR
que los equipos urgentes aparecen HiMATE’
autométicamente.

Aire HCE-DT QI'E7)

"HCE-DT Air" le conecta a usted y a su equipo de forma inalambrica a través de
un smartphone, y un computador portatil en el sitio. A través de la conexion se
pueden diagnosticar las causas de problemas, y localizar los cédigos de averia.
- Aceite de Motor - Pre-filtro

- ||t (0] de Aee de 00

- Filtro de Combustible MEJORADO

Fleet TED -

Filtro 2 veces mas duradero (1.000 hrs.)

La vida util del producto aumenta de
500 a 1.000 horas. (cuando se utiliza
aceite de motor CK-4)

Mejora del Mantenimiento Rutinario

El facil acceso para el mantenimiento significa que las comprobaciones periédicas se
realizan con mayor rapidez, lo que aumenta el tiempo de actividad y reduce los costes
operativos. El acceso por la linea de tierra a los filtros, los accesorios de lubricacion y

el interruptor principal, hace que el mantenimiento sea mas cémodo en la serie HX A.

HX140A L 13



HX140A L

ESPECIFICACIONES

MOTOR

Fabricante / Modelo Cummins F3.8

SISTEMA DE OSCILACION

Motor Basculante Motor de pistones axiales de cilindrada fija

4 tiempos, turbo-alimentado, refrigerado por

Tipo ) ) » o
P aire de sobrealimentacion, electrénico

Reduccioén de Oscilaciones Reductor planetario

Lubricacién de Rodamientos Oscilantes Engrasado

Potencia Bruta (SAE J1995) 100 kW (134 HP) a 2.200 rpm

Freno de Oscilacion Disco humedo multiple

Potencia Neta (SAE J1349) 98 kW (131 HP) a 2.200 rpm

Velocidad de Oscilacion 11,4 rpm

Max. Potencia 100 kW (134 HP) a 2.200 rpm

550 N-m(406 Ib-ft) a 1.500 rpm

CAPACIDADES DE SERVICIO

Torque Méximo ltro galén (EE.UU.)
Cilindraje 3,8 £(229 cu pulgada) -
- Tanque de Combustible 270 71.3
Refrigerante del Motor 21 55
BOMBA Aceite de Motor 12 3.2
Ties Bombas de'piston,es de cilindraje Dispositivo de Oscilacion 35 0.9
variable y eje en tandem Transmision Final (Cada Uno) 23 0.6
Max. Flujo 2 x 1235 ¢/min(2 x 32,6 U.S. gpm) Sistema Hidraulico (Inclui-
do el Depdsito) 210 565
BOMBA PILOTO - - Tanque Hidraulico 120 31.7
Tipo ?omba de engranajes de desplazamiento Def/Adblu® 35 92
fijo de una etapa

MOTORES HIDRAULICOS
Desplazamiento

Motor de pistones axiales de cilindrada variable

Motor de pistones axiales de dos
cilindradas fijas

AJUSTE DE LA VALVULA DE ALIVIO

Circuitos Implementarios 350 kgf/cm2 (4.980 psi)
Desplazamiento 350 kgf/cm2 (4.980 psi)

Oscilacion

Aumento de Potencia

( Aguildn, Brazo, Pala ) 380 kgffomz (5.410 psi)

El bastidor central de tipo pata en “X” esta soldado integralmente
con bastidores de orugas, de seccién en caja, reforzados. El tren
de rodaje incluye rodillos lubricados, rodillos, ajustadores de orugas
con muelles amortiguadores y ruedas dentadas, y una cadena de
orugas con zapatas de garra dobles o triples.

Bastidor Central X - Tipo de Pata
Bastidor de las Orugas Tipo de Caja Pentagonal

HX140A HW

HX140AL(D) 700/800mm = 900 mm
Triple Garra de OmgaJTﬁpIe Garrade Oruga

Circuito de Oscilacion 280 kgf/cm2 (3.990 psi) Nro. de Zapatas en CadaLado 46 47 47
Circuito Piloto 40 kgf/cm2 (569 psi) N° de Rodillos Portadores 2x1 2x2 2x2
Vélvula de Servicio Instalada N° de Rodillos de las Orugas 2x7 2x7 2x7
- . Barandilla
CILINDROS HIDRAULICOS N° de Barandillas 2x1 Completa 2x2

Aguilén @ 2-105 x 1.080 mm

Brazo:@115 x 1.108 mm

N° de Cilindros Brazo(2PCS):2115 x 1.138 mm

Diametro X Pala: @100 x 900 mm

Desplazamiento
Cuchilla: 2-@100 x 250 mm

PESO OPERATIVO (APROXIMADO)

Peso operativo, incluida el aguilén de 4.600 mm (15" 1"), 2.500 mm
(8'2"), pala SAE de 0,59 ni (0,77 yd3), lubricante, refrigerante,
depdsito de combustible lleno, depdsito hidraulico lleno y todos los
equipos estandar.

2PIEZAS 17: 2-@105 x 975 mm PESO OPERATIVO
2’ 142145 x 613 i6
x mm Zapatas Peso Operativo Presllon slo oE
* Aceite bio-hidraulico Hyundai (HBHO) disponible. el suelo
) Anchura kgf/cm?
TRANSMISIONES Y FRENOS Tipo m(oug) kg (Ib) g(y:fsi)
Método de Accionamiento  Tipo Totalmente Hidrostatico
Motor de Accionamiento Motor de pistones axiales, disefio dentro de la zapata 50? HX140AL 14,200 (31,310)  0.44 (6.23)
; ) ) (20")  ExcavadoraHX140AL|15,015 (33,100)  0.46 (6.59)

Sistema de Reduccion Reductor planetario HOXA0A L

HX140A L HX140A HW 60? 140, 14,405 (31,760)  0.37 (5.26)
Max. Tirador de la Barra de 12.670 kaf 16.660 kaf (24")  Excavadora HX140A L|15,230 (33,580)  0.39 (5.56)
Traccién 670 kg 0% X9 Triple HX140A L 14,625 (32,240)  0.32 (4.58)

(27,930 If) (36,730) Garade 700
Max. Velocidad de Desol a2kmh 2Ompn)/ | 24 kmh/ Onuga (28") Excavadora HX140A LL | 15,460 (34,080)  0.34 (4.84)

ax. Velocidad de Despla- , ,0mpl 4 km
zamiento (Alta / Baja) 55kmh(34mph) 43 km/h (2,7 mph) HX140A HW 17,225 (37,970)  0.37(5.32)
Gradeabilidad 35° (70%) 800 |\ 140A HW 17,460 (38,490) 0.33 (4.72)
. . P~ (32"

Freno de Mano Disco humedo muiltiple
CONTROLES (%%9) HX140A HW (Barro) 17,180 (37,880) 0.29 (4.12)

Los mandos y pedales accionados por presién del piloto con palanca
desmontable, proporcionan un manejo casi sin esfuerzo y sin fatiga.

Dos mandos con una palanca de
seguridad (LH) : Oscilacién y brazo,
(RH) : Aguilén y Pala
Desplazamiento y Direccion Dos palancas con pedales

Control Piloto

Acelerador del Motor

Eléctrico, tipo Dial (Selector)

HD HYUNDAI

SISTEMA DE AIRE ACONDICIONADO

El sistema de aire acondicionado de la méaquina contiene el gas
fluorado de efecto invernadero con potencial de calentamiento global
R134a. (Potencial de calentamiento global: 1.430) El sistema contiene
0,75 kg de refrigerante, lo que supone una emisiéon de CO 2 de 1,07
toneladas métricas. Para mas informacion, consulte el manual.

HX140A L

DIMENSIONES Y RADIO DE TRABAJO

HX140A L DIMENSIONES DEL MONO-AGUILON

AGUILON DE 4,60 m (15' 1") y BRAZO DE 2,10 m (6' 11"), 2,50 m (8' 2"), 3,00 m (9' 10")

D(D)
g [ ]
‘ Z |
B
o)
A
B
J
T
Unidad : mm (pies-pulgadas)
A Distancia al Vertedor 3,035 (9' 11" Longifud del 4,600 (15' 17)
*B  Longitud Total de la Oruga 3,757 (12' 4" Aguilon
Dist ia al Suelo del Longitud del 2,100 2,500 3,000
*C Clasn?rr;mzsecl) TEoeE: 905 (3'0") brazo (6'11") (8'2") (910"
P ) Longiud Tot 7,815 7,810 7775
D Radiode GirodelaParte Trasera 2,345 (7' 8") ongiua 1o (25' 8" (25' 7" (25'6")
D' Longitud Trasera 2,335 (7' 8") J Longitud Total 8,140 8,135 8,100
E Anchura Total de la 2475 (8 1 (con Excavadora) (26' 8") (26' 8") (26'7")
Estructura Superior ’ K Altura Total del 2,565 2,730 3,160
“F Altura Total de la Cabina 2,835 (9' 4" Aguilén (85" (8 117 (10" 4%
*G Min. Separacion del Suelo 405 (1' 4" L Zapata de la Oruga 500(20") 600 (24") 700(28")
Ancho de las 2,490 2,590 2,690
6" M Anchura Total Vo e [
" Orugas 1990 (6°6°) (8 2) (8'6) (8'10°)
. Altura Total de la g **N Distancia al suelo de la cuchilla hacia arriba 500(1'8")
| B il 3,085 (10' 1Y)
GlrEinienlE **Q Profundidad de la cuchilla hacia abajo 525 (1'9")
* This figure includes the size of grousers. “p Altura de la hoja 590 (1 11")

** With dozer blade option.

HX140A L ALCANCE DEL MONO-AGUILON

Unidad : mm (pies-pulgadas)
Longitud del Aguilén 4,600 (15" 1")

) 2,100 2,500 3,000
Longitud del brazo GRRD) 8 2" (9' 10"

A Max. Alcance de la 7,820 8,290 8,670
Excavacion (25'8") (27" 2" (28'5")

A Max. Alcance de la 7,660 8,140 8,530
Excavacion en Tierra (25'2") (26'8") (28'0")

B Max. Profundidad de 4,980 5,380 5,880
Excavacion (16" 4") (17" 8" (19'3")

B Max. Profundidad de 4,710 5,180 5,690
Excavacion (nivel 8') (15'5) (17° 0" (18'8")

c Max. Profundidad de Excavacion 3,990 4,770 4,980
de Muros Verticales * (131" (15'8") (16'4")

D Max. Altura de 8,070 8,580 8,650
Excavacion (26'6") (28'2") (28'5")

5,790 6,240 6,350
E Max. Altura de Descarga (19' 0" (20' 6") (20' 10"

. ) I 2,380 2,450 2,660

F Min. Radio de Oscilacion (7 107 80" (8 9"

* Esta dimension varia segun el tipo de pala.
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HX140A L

TRABAJO

HX140A L DIMENSIONES DEL AGUILON DE 2 PIEZAS

AGUILON DE 4,90 m (16' 1") y BRAZO DE 2,10 m (6' 11"), 2,50 m (8' 2")

HX140A L DIMENSIONES (ALT/PESO) DEL MONO-AGUILON

AGUILON DE 4,60 m (15'1") y BRAZO DE 2,10 m (6' 11"), 2,50 m (8' 2"), 3,00 m (9' 10")

D(D) D(D)
= R
K =J | HYUNDAI K
PtN ¢
A 0
B
B
) J
1
s Unidad : mm (pies-pulgadas) Unidad : mm (pies-pulgadas)
A Distancia al Vertedor 3,035 (9' 11") Longitud del Aguilén 4,900 (16" 1") A Distancia al Vertedor 3,030 (9' 11") Longitud del 4,600 (15' 17)
*B  Longitud Total de la Oruga 3,757 (12' 4" (TR 2,100 2,500 B Longitud Total de la Oruga 3,820 (12'6") Aguilén ’
i i 9 (6'11") (8'2" DistanciataliSueloldelcont o Longitud del 2,100 2,500 3,000
*C Distancia al Suelo del Contrapeso 905 (3'0") | Lonaitus Total 8180 8155 *C trapeso 1,205 (3" 11") brazo (6'11") (8'2") (9' 10"
ongitud Total A o
D Radio de Giro de la Parte Trasera 2345 (7' 8") (26' 10 (26'9) D RadiodeGiode laParte Trasera 2,345 (7' 8') Longitud Total (e b (oo oo
0 i g . Longitud Total (con 8,505 8,480 ' i g
D' Longitud Trasera 2,335 (7' 8") J Excg\l/;dora) ( @ 119 (2 109 D' Longitud Trasera 2,335 (7' 8") Altura Total del 2,600 2,750 3.120
E Anchura Total de la Estructura Superior 2,475 (8' 1") Altura Total del 2,900 2,925 E é;?ﬁgtrjr;cgilpg%? 2,475 (8'1") Lauton (8°6") (909 (103"
K Aguilén (9'6" (9'7" - Zapata de la Oruga 700 (28" 800 (32" 900 (36")
*E Altura Total de la Cabina 2,835 (9' 4" *F Altura Total de la Cabina 3,135 (10' 3") 2740 2840 2940
n . Y o " " 4 * - I Y Anchura Total ! ! .
G Min. Separacién del Suelo 405 (1'4") Zapata de la Oruga 500(20) 600 (24) 700(28) G Min. Separacién del Suelo 600 (2' 0") 90 ©' 4%) ©'8"
Ancho de las . M Anchura Total 2,490 2,590 2,690 Ancho de las .
" Ongas 1,990 (6'6") D) 8 6") (8 10") M Orugas 2,040 (6'8")
*|  Altura Total de la Barandilla 3,085 (10' 1") **N Distancia al suelo de la cuchilla hacia arriba 500(1'8") *| Altura Total de la Barandilla 3,385 (11'1")
* Esta cifra incluye el tamafio de las garras de la oruga. **O Profundidad de la cuchilla hacia abajo 525 (1'9") * Esta cifra incluye el tamafio de las garras de la oruga.
** Con opcion de hoja excavadora. **P Altura de la hoja 590 (1' 11"
HX140A L ALCANCE DE TRABAJO DEL AGUILON DE 2 PIEZAS HX140A L ALCANCE DE TRABAJO DEL MONO-AGUILON (ALT/PESO)
A Unidad : mm (pies-pulgadas) Unidad : mm (pies-pulgadas)
A
A . - g
Longitud del Aguilén 4,900 (16' 1) I A Longitud del Aguilén 4,600 (15" 1")
) 2,100 2,500 " 2,100 2,500 3,000
Longitud del brazo 6 119 & 2) Longitud del brazo 6 11" 8 2 9 10"
Max. Alcance de la 8,320 8,720 A Max. Alcance de la 7,820 8,290 8,670
B Beaveaer (27" 4") (28' 7" Excavacion (25'8") (27' 2" (28'5"
. Max. Alcance de la 8,170 8,580 A Max. Alcance de la 7,600 8,080 8,470
5 N RciGr e ona (26' 10" (28' 2" D Excavacion en Tierra (24" 11") (26'6") (27'9"
Max. Profundidad de 5,270 5,680 E B Max. Profundidad de 4,710 5,110 5,610
. Y SemEen (17" 3" (18' 8" Excavacion (15' 5" (16' 9" (18'5"
. Max. Profundidad de 5,160 5,570 B Max. Profundidad de 4,430 4,900 5,410
e il nivalle) (16' 11%) (18' 3" Excavacion (nivel 8') (14'6) (14'9" (17'9")
Max. Profundidad de Excavacion 4,620 5,080 o Max. Profundidad de Excavacion 3,710 4,490 4,700
¢ de Muros Verticales (15' 2" (16'8") de Muros Verticales (12" 2" (14' 9" (15'5")
Max. Altura de 8,890 9,310 D Max. Altura de Ex- 8,350 8,860 8,930
D s cavacion (29' 2" (30" 7" gl B| C cavacion (275" (29" 1") (29'4")
C
B|® 6,480 6,820 6,070 6,520 6,620
E Max. Altura de Descarga (21 3) (2257 E  Max. Altura de Descarga (19' 11 @15 @1 9)
) . G 2,820 2,690 — . . S 2,380 2,450 2,660
F Min. Radio de Oscilacién @ 3) (8 107 F Min. Radio de Oscilacion (7 107 & 0) 8 9)

* Esta dimension varia segun el tipo de pala. * Esta dimension varfa segun el tipo de pala.
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HX140A L HX140A L

DIMENSIONES Y RADIO DE TRABAJO CAPACIDAD DE ELEVACION

é] Rango por delante =) Rango delantero o 360 grados

HX140A L DIMENSIONES (ALT/PESO) DEL AGUILON DE 2 PIEZAS HX140A L DE MONO-AGUILON

AGUILON 4,90 m (16' 1") y BRAZO 2,10 m (6' 11"), 2,50 m (8' 2") Aguilon de 4,60 m (15' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24") y sin Excavador.
Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
D(D) Altura del plu,nto 1.5m (4.9 pies 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
E de elevacion
. mees B B W h B h B h B nee
6.0m kg *3,860 *3,860 *3,020 *3,020 4.79
- ] (19.7 pies) Ib *8,510 *8,510 6,660 6,660 (15.7)
= | - 2 - 45m kg *4,350 4,120 *2,830 2,720 5.87
K F = (14.8 pies) Ib *9,590 9,080 *6,240 6,000 (19.2)
3.0m kg *7,500 7,270 *5,200 3,940 3,870 2,570 *2,880 2,320 6.42
¢ (9.8 pies)  Ib *16,530 16,030 *11,460 8,690 8,530 5,670 *6,350 5,110 (21.1)
G 1.5m kg 5,840 3,730 3,780 2,490 *3,120 2,180 6.59
A H * (4.9 pies)  Ib 12,870 8,220 8,330 5,490 6,880 4,810 (21.6)
B L 0.0m kg *6,970 6,490 5,680 3,590 3,720 2,430 3,390 2,230 6.41
M 0.0 pies | Ib *15,370 14,310 12,520 7,910 8,200 5,360 7,470 4,920 (21.0)
J -1.5m | kg *6,030 *6,030 *9,760 6,520 5,650 3,560 3,870 2,520 5.83
Unidad : mm (pies-pulgadas) (-4.9 pies) Ib *13,290 *13,290 *21,520 14,370 12,460 7,850 8,530 5,560 (19.1)
‘ - — - i — -30m | kg *7,980 6,650 *5,380 3,650 *5,000 3420 472
A Distancia al Vertedor 3,030 (9' 11" Longitud del Aguilén 4,900 (16' 1) (0.8 pies) b 17,590 14,660 11,860 8,050 11,020 7540 (15.5)
"B Longitud Total de la Oruga 3,820 (12'6") Longitud del brazo (6251 11019) (2852(; Aguilén de 4,60 m (15' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia arriba.
*C Distancia al Suelo del Contrapeso 1,205 (3" 11") Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
J  Longitud Total 8,[180" 8'1-5? Altura del punto 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
D Radio de Giro de la Parte Trasera 2,345 (7' 8") (26' 10" (26'9") de elevacion : =P : P : P : P P
7 Lens)ud Tasen 2.335 (7' 8) « Altura Total del 2,900 2,925 (mipies) % -5 %] -5 %] -5 %] -5 %] £ m(pies)
Aguilén (9'6") 97"
E Anchura Total de la Estructura Superior 2,475 (8' 1) L Zepsie de o Gruge 700(28) 800 (32) 900 (36) (196,;);:;95) TS gg?g 22(138 *2228 *2228 (14;.'779)
*F Altura Total de la Cabina 3,135 (10' 3" M Anchura Total 2,740 2,840 2,940 45m | kg *4,350 4,320 *2,830 2,830 587
*G Min. Separacion del Suelo 600 (2' 0") (909 9 4) (9'87) (14,8 pies) b "9,590 9,520 6240 "6240  (19.2)
Ancho de las . 3.0m kg *7,500 *7,500 *5,200 4,130 3,840 2,710 *2,880 2,440 6.42
" Orugas 2,040 (6'8") (9,8 pies) b 16,530  *16,530  *11,460 9,110 8,470 5,970 *6,350 5380 (21.1)
1.5m kg 5,790 3,920 3,750 2,630 *3,120 2,300 6.59
*I Altura Total de la Barandilla 3,385 (11" 1") (4,9 pies)| Ib 12,760 8,640 8,270 5,800 *6,880 5070 (21.6)
. PP " 0.0m kg *6,970 6,830 5,640 3,790 3,690 2,570 3,360 2,350 6.41
Esta cifra incluye el tamafio de las garras de la oruga. .
0.0 pies | Ib *15,370 15,060 12,430 8,360 8,140 5,670 7,410 5,180 (21.0)
-1.5m | kg *6,030 *6,030 *9,760 6,860 5,610 3,760 3,840 2,660 5.83
(-4,9 pies) b *13,290 *13,290 *21,520 15,120 12,370 8,290 8,470 5,860 (19.1)
DE 2 PIEZAS (ALT/PESO) -30m | kg *7,980 7,000 *5,380 3,840 *5,000 3,600 4.72
(-9,8 pies) Ib *17,590 15,430 *11,860 8,470 *11,020 7,940 (15.5)
A Unidad : mm (pies-pulgadas) Aguilon de 4,60 m (15' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia abajo.
A Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Longitud del Aguilén 4,900 (16" 1) AZL;rZIZSLSiL:’::O 1.5 m (4.9 pies) 3.0m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
Longitud del brazo (2:1101?) 5852(; (m/pies) %] '='E:) %] '='E:) %] ) %] '='E:) %] ‘='E:J m (pies)
6.0m kg *3,860 *3,860 *3,020 *3,020 4.79
A E”fﬁgﬂi%”fe dela (25724?) (2'87,27?) (19,7 pies) I 8510 *8510 6,660 6,660 (15.7)
45m kg *4,350 *4,350 *2,830 *2,830 5.87
A Max. Alcgnce dg la 8,170 8,580 (14,8 pies) Ib *9,590 *9,590 *6,240 *6,240 (19.2)
D Excavacion en Tierra (26' 10") (28'2") 3.0m kg *7,500 *7,500 *5,200 4,510 *4,400 2,950 *2,880 2,660 6.42
e 5.270 5,680 (9,8 pies) | Ib *16,530  *16,530  *11,460 9,940 *9,700 6,500 *6,350 5860 (21.1)
E B Excavacion (17'3" (18'8" 1.5m kg *6,190 4,300 *4,770 2,870 *3,120 2,510 6.59
) (4,9 pies) | Ib *13,650 9,480 *10,520 6,330 *6,880 5530 (21.6)
B 'E/';Xa'vj‘gi%‘:‘(j:i’ﬁ g,‘; ( 156’.1%.) (?'5739) 0.0m | kg *6,970 *6,970 *6,760 4,160 *4,990 2,810 *3,640 2570 6.41
0.0 pies | Ib *15,370 *15,370 *14,900 9,170 *11,000 6,190 *8,020 5,670 (21.0)
c Max. Profundidad de Excavacion 4,620 5,080 -1.5m kg *6,030 *6,030 *9,760 7,680 *6,620 4,130 *4,770 2,910 5.83
de Muros Verticales (15'2" (16'8") (-4,9 pies)| Ib *13,290 *13,290 *21,520 16,930 *14,590 9,110 *10,520 6,420 | (19.1)
Max. Altura de 8,890 9.310 30m kg *7,980 7,820 *5,380 4,220 *5,000 3,950 472
. D Ercavacion (29' 2%) (30' 7) (-9,8 pies)| Ib *17,590 17,240 *11,860 9,300 *11,020 8,710 (15.5)
B|® 6.480 6.365 | 1] La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. > Lift-point radius
E Max. Altura de Descarga (2Y1‘ 3" (26- 117 | 2 | La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la maquina sobre .
suelo firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. X
F Min. Radio de Oscilacion 2,820 2,660 | 3]El punlto de elevgoién es el pasador Qe morjtaj‘le qel pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). } %‘
(9'3") (8'9") | 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. g Wt |
* Esta dimension varia segun el tipo de pala. 5 m
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HX140A L

CAPACIDAD DE ELEVACION

ﬂ] Rango por delante =57 Rango delantero o 360 grados

HX140A L DE MONO-AGUILON

Aguilon de 4,60 m (15' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y sin Excavador.

Al alcance maximo
Capacidad Alcance

Al del Radio del punto de elevacion
1l GIEH (Al 3.0m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies)

1.5 m (4.9 pies) 6.0 m (19.7 pies)

é] Rango por delante =) Rango delantero o 360 grados

HX140A L DE MONO-AGUILON

Aguilén de 4,60 m (15' 5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y sin Excavador.

Radio del punto de elevacion
3.0m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies)

Al alcance méaximo

Altura del punto Capacidad Alcance

1.5 m (4.9 pies
de elevacion ( pies)

6.0 m (19.7 pies)

de elevacion
k) B w oh 8 oh B h B h B nee
6.0m kg *3,860 *3,860 *3,020 *3,020 479
(19,7 pies) Ib *8,510 *8,510 *6,660 *6,660 (15.7)
45m kg *4,350 4,330 *2,830 *2,830 5.87
(14,8 pies) Ib *9,590 9,550 *6,240 *6,240 (19.2)
3.0m kg *7,500 *7,500 *5,200 4,150 4,050 2,720 *2,880 2,450 6.42
(9,8 pies) | Ib *16,530 *16,530 *11,460 9,150 8,930 6,000 *6,350 5,400 (21.1)
15m kg 6,110 3,930 3,960 2,640 *3,120 2,310 6.59
(4,9 pies) b 13,470 8,660 8,730 5,820 *6,880 5,090 (21.6)
0.0m kg *6,970 6,860 5,950 3,800 3,900 2,580 3,550 2,360 6.41
0.0 pies Ib *15,370 15,120 13,120 8,380 8,600 5,690 7,830 5,200 (21.0)
-15m kg *6,030 *6,030 *9,760 6,880 5,920 3,770 4,050 2,670 5.83
(-4,9 pies) Ib *13,290 *13,290 *21,520 15,170 13,050 8,310 8,930 5,890 (19.1)
-3.0m kg *7,980 7,020 *5,380 3,850 *5,000 3,620 472
(-9,8 pies)| b *17,590 15,480 *11,860 8,490 *11,020 7,980 (15.5)

il o W oh B B B new
6.0m kg *3,670 *3,670 *2,180 *2,180 5.42
(19,7 pies) Ib *8,090 *8,090 *4.810 *4,810 (17.8)
45m kg *3,930 *3,930 *3,210 2,650 *2,020 *2,020 6.39
(14,8 pies) Ib *8,660 *8,660 *7,080 5,840 *4,450 *4 450 (21.0)
3.0m kg *6,610 *6,610 *4.820 3,970 3,880 2,580 *2,010 *2,010 (22.6)
(9,8 pies) | Ib *14,570 *14,570 *10,630 8,750 8,550 5,690 *4,430 *4,430 (21.4)
1.5m kg *7,930 6,750 5,860 3,740 3,780 2,490 *2,120 1,960 7.06
(4,9 pies)  Ib *17,480 14,880 12,920 8,250 8,330 5,490 *4,670 4,320 (23.2)
0.0m kg *6,750 6,470 5,680 3,580 3,690 2,410 *2,380 2,000 6.89
0.0 pies b *14,880 14,260 12,520 7,890 8,140 5,310 *5,250 4,410 (22.6)
-15m kg *4 910 *4.910 *9,970 6,450 5610 3,520 3,670 2,390 *2,910 2,220 6.36
(-4,9 pies)| b *10,820 *10,820 *21,980 14,220 12,370 7,760 8,090 5,270 *6,420 4,890 (20.9)
-3.0m kg *8,760 *8,760 *8,640 6,560 5,660 3,570 *4,220 2,830 5.36
(-9,8 pies) b *19,310 *19,310 *19,050 14,460 12,480 7,870 *9,300 6,240 (17.6)

Aguilon de 4,60 m (15' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia arriba.
Radio del punto de elevacion
3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies)

Al alcance maximo
Altura del punto

de elevacion 143 (48 [9108)

6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance

Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata triple de 600 mm (24") y con Excavador hacia arriba.

Radio del punto de elevacion Al alcance maximo

Altura del punto 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies)

de elevacion 1128 i (2. fples)

6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance

R I R o R B s B T = B T s R
6.0m kg *3,860 *3,860 *3,020 *3,020 4.79
(19,7 pies) b *8,510 *8,510 6,660 *6,660 (15.7)
45m kg *4,350 *4,350 *2,830 *2,830 5.87
(14,8 pies) Ib 9,590 *9,590 6,240 *6,240 (19.2)
3.0m kg *7,500 *7,500 *5,200 4,340 4,020 2,850 *2,880 2,570 6.42
(9,8 pies) Ib *16,530 *16,530 *11,460 9,570 8,860 6,280 *6,350 5,670 (21.1)
1.5m kg 6,060 4,130 3,930 2,770 *3,120 2,430 6.59
(4,9 pies) Ib 13,360 9,110 8,660 6,110 6,880 5,360 (21.6)
0.0m kg *6,970 *6,970 5,910 3,990 3,870 2,710 3,530 2,490 6.41
0.0 pies  Ib *15,370 *15,370 13,030 8,800 8,530 5,970 7,780 5,490 (21.0)
-1.5m kg *6,030 *6,030 *9,760 7,230 5,880 3,960 4,020 2,810 5.83
(-4,9 pies) Ib *13,290 *13,290 *21,520 15,940 12,960 8,730 8,860 6,190 (19.1)
-3.0m kg *7,980 7,360 *5,380 4,050 *5,000 3,800 4.72
(-9,8 pies) b *17,590 16,230 *11,860 8,930 *11,020 8,380 (15.5)

(mipies) = o W oh B B B new
6.0m kg *3,670 *3,670 *2,180 *2,180 5.42
(19,7 pies) Ib *8,090 *8,090 *4.810 *4,810 (17.8)
4.5m kg *3,930 *3,930 *3,210 2,780 *2,020 *2,020 6.39
(14,8 pies) b *8,660 *8,660 *7,080 6,130 *4,450 *4 450 (21.0)
3.0m kg *6,610 *6,610 *4,820 4,170 3,850 2,720 *2,010 *2,010 6.90
(9,8 pies) | Ib *14,570 *14,570 *10,630 9,190 8,490 6,000 *4,430 *4,430 (22.6)
1.5m kg *7,930 7,090 5,820 3,940 3,750 2,620 *2,120 2,070 7.06
(4,9 pies)  Ib *17,480 15,630 12,830 8,690 8,270 5,780 *4,670 4,560 (23.2)
0.0m kg *6,750 *6,750 5,630 3,770 3,670 2,550 *2,380 2,110 6.89
0.0 pies b *14,880 *14,880 12,410 8,310 8,090 5,620 *5,250 4,650 (22.6)
-15m kg *4 910 *4.910 *9,970 6,790 5570 3,720 3,640 2,520 *2,910 2,340 (20.9)
(-4,9 pies)| b *10,820 *10,820 *21,980 14,970 12,280 8,200 8,020 5,560 *6,420 5,160 (19.3)
-3.0m kg *8,760 *8,760 *8,640 6,900 5,620 3,760 *4,220 2,990 5.36
(-9,8 pies) b *19,310 *19,310 *19,050 15,210 12,390 8,290 *9,300 6,590 (17.6)

Aguilén de 4,60 m (15'1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia abajo.

Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo

Altura del punto

b clevestn 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
(m/pies) %] ) %] ) %] =5 %] =5 %] =+ m(pies)
6.0m kg *3,860 *3,860 *3,020 *3,020 4.79
(19,7 pies) Ib *8,510 *8,5610 *6,660 *6,660 (15.7)
45m kg *4,350 *4,350 *2,830 *2,830 5.87
(14,8 pies) Ib *9,590 *9,590 *6,240 *6,240 (19.2)
3.0m kg *7,500 *7,500 *5,200 4,730 *4,400 3,100 *2,880 2,800 6.42
(9,8 pies)  Ib *16,530 *16,530 *11,460 10,430 *9,700 6,830 *6,350 6,170 (21.1)
1.5m kg *6,190 4,520 *4,770 3,020 *3,120 2,640 6.59
(4,9 pies)  Ib *13,650 9,960 *10,520 6,660 *6,880 5,820 (21.6)
0.0m kg *6,970 *6,970 *6,760 4,380 *4,990 2,960 *3,640 2,710 6.41
0.0 pies | Ib *15,370 *15,370 *14,900 9,660 *11,000 6,530 *8,020 5,970 (21.0)
-1.56m | kg *6,030 *6,030 *9,760 8,070 *6,620 4,350 *4,770 3,070 5.83
(-4,9 pies) Ib *13,290 *13,290 *21,520 17,790 *14,590 9,590 *10,520 6,770 (19.1)
-3.0m | kg *7,980 *7,980 *5,380 4,430 *5,000 4,160 4.72
(-9,8 pies) Ib *17,590 *17,590 *11,860 9,770 *11,020 9,170 (15.5)
| 1| La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. - W pcht eadles
|2] Lg capacidad de elevacion de !a serie H’X no supera el 75% de la carga de inflexion con la maquina sobre suelo firme y r'iicjl":i‘a:a..,
nivelado, o el 87% de la capacidad hidréaulica total. T— &
| 3| El punto de elevacién es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala).
| 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. § ells
£ (=== o)

HD HYUNDAI

Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia abajo.

Radio del punto de elevacion
3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies)

S O

Al alcance méaximo
Altura del punto .
de elevacion 15 {2 jples)

(m/pies) %] .=.E:)

6.0 m (19.7 pies) Alcance

%] ) %] ) | m(pies)

Capacidad

6.0m kg *3,670 *3,670 *2,180 *2,180 5.42
(19,7 pies)  Ib *8,090 *8,090 *4,810 *4,810 (17.8)
45m kg *3,930 *3,930 *3,210 3,020 *2,020 *2,020 6.39
(14,8 pies) b *8,660 *8,660 *7,080 6,660 *4,450 *4,450 (21.0)
3.0m kg *6,610 *6,610 *4,820 4,550 *4,140 2,960 *2,010 *2,010 6.90
(9,8 pies) | Ib *14,570 *14,570 *10,630 10,030 *9,130 6,530 *4,430 *4,430 (22.6)
1.5m kg *7,930 7,920 *5,900 4,320 *4,590 2,860 *2,120 *2,120 7.06
(4,9 pies) | Ib *17,480 17,460 *13,010 9,520 *10,120 6,310 *4,670 *4,670 (23.2)
0.0m kg *6,750 *6,750 *6,630 4,150 *4,920 2,780 *2,380 2,300 6.89
0.0 pies  Ib *14,880 *14,880 *14,620 9,150 *10,850 6,130 *5,250 5,070 (22.6)
-1.56m kg *4,910 *4,910 *9,970 7,610 *6,700 4,090 *4,830 2,760 *2,910 2,560 6.36
(-4,9 pies) | b *10,820 *10,820 *21,980 16,780 *14,770 9,020 *10,650 6,080 6,420 5,640 (20.9)
-3.0m kg *8,760 *8,760 *8,640 7,720 *5,860 4,140 *4,220 3,270 5.36
(-9,8 pies) | Ib *19,310 *19,310 *19,050 17,020 *12,920 9,130 *9,300 7,210 (17.6)
| 1] La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. W pcht eadles
| 2 | La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la P
méagquina sobre suelo firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. T ":—:1_':"—"“
| 3| El' punto de elevacion es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala).
| 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidréaulica. § eLlss
£ D)
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HX140A L

CAPACIDAD DE ELEVACION

ﬂ] Rango por delante =57 Rango delantero o 360 grados

HX140A L DE MONO-AGUILON

Aguilén de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y sin Excavador.

Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
Azgilg\?;g%r:o 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
moes B B B B B h B nee
6.0m | kg *3,670 *3,670 *2,180 *2,180 5.42
(19,7 pies) Ib *8,090 *8,090 *4,810 *4,810 (17.8)
45m | kg *3,930 *3,930 *3,210 2,790 *2,020 *2,020 6.39
(14,8 pies) Ib *8,660 *8,660 *7,080 6,150 *4,450 *4,450 (21.0)
3.0m | kg *6,610 *6,610 *4,820 4,180 4,060 2,730 *2,010 *2,010 6.90
(9,8 pies) | Ib *14,570 *14,570 *10,630 9,220 8,950 6,020 *4,430 *4,430 (22.6)
15m | kg *7,930 7,120 *5,900 3,950 3,960 2,630 *2,120 2,080 7.06
(4,9 pies) Ib *17,480 15,700 *13,010 8,710 8,730 5,800 *4,670 4,590 (23.2)
0.0m kg *6,750 *6,750 5,950 3,790 3,870 2,560 *2,380 2,120 6.89
0.0 pies | Ib *14,880 *14,880 13,120 8,360 8,530 5,640 *5,250 4,670 (22.6)
-1.5m | kg *4,910 *4,910 *9,970 6,820 5,880 3,730 3,850 2,530 *2,910 2,350 6.36
(-4,9 pies) Ib *10,820 *10,820 *21,980 15,040 12,960 8,220 8,490 5,580 *6,420 5,180 (20.9)
-3.0m | kg *8,760 *8,760 *8,640 6,920 *5,860 3,780 *4,220 3,000 5.36
(-9,8 pies) Ib *19,310 *19,310 *19,050 15,260 *12,920 8,330 *9,300 6,610 (17.6)
Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia arriba.
Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Altura del punto 1.5m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
de elevacion - : - . : : : -
(m/pies) %] =) %] =) %] = %] =) %] =) m (pies)
6.0m | kg *3,670 *3,670 *2,180 *2,180 5.42
(19,7 pies) Ib *8,090 *8,090 *4,810 *4,810 (17.8)
45m kg *3,930 *3,930 *3,210 2,920 *2,020 *2,020 6.39
(14,8 pies) Ib *8,660 *8,660 *7,080 6,440 *4,450 *4,450 (21.0)
3.0m kg *6,610 *6,610 *4,820 4,370 4,030 2,860 *2,010 *2,010 6.90
(9,8 pies)  Ib *14,570 *14,570 *10,630 9,630 8,880 6,310 *4,430 *4,430 (22.6)
1.5m | kg *7,930 7,460 *5,900 4,140 3,930 2,770 *2,120 *2,120 7.06
(4,9 pies) b *17,480 16,450 *13,010 9,130 8,660 6,110 *4,670 *4,670 (23.2)
0.0m kg *6,750 *6,750 5,900 3,980 3,850 2,690 *2,380 2,230 6.89
0.0 pies | Ib *14,880 *14,880 13,010 8,770 8,490 5,930 *5,250 4,920 (22.6)
-1.56m | kg *4,910 *4,910 *9,970 7,160 5,840 3,920 3,820 2,670 *2,910 2,480 6.36
(-4,9 pies)| Ib *10,820 *10,820 *21,980 15,790 12,870 8,640 8,420 5,890 *6,420 5,470 (20.9)
-3.0m | kg *8,760 *8,760 *8,640 7,270 *5,860 3,970 *4,220 3,150 5.36
(-9,8 pies) Ib *19,310 *19,310 *19,050 16,030 *12,920 8,750 *9,300 6,940 (17.6)
Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia abajo.
Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Aﬁiriﬁigi’%”nm 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
(m/pies) %] £ %] £ %] =£) %] =) %] =0 m(pies)
6.0m | kg *3,670 *3,670 *2,180 *2,180 5.42
(19,7 pies) Ib *8,090 *8,090 *4,810 *4,810 (17.8)
45m | kg *3,930 *3,930 *3,210 3,170 *2,020 *2,020 6.39
(14,8 pies) Ib *8,660 *8,660 *7,080 6,990 *4,450 *4,450 (21.0)
30m | kg *6,610 *6,610 *4,820 4,770 *4,140 3,110 *2,010 *2,010 6.90
(9,8 pies) Ib *14,570 *14,570 *10,630 10,520 *9,130 6,860 *4,430 *4,430 (22.6)
1.5m | kg *7,930 *7,930 *5,900 4,530 *4,590 3,010 *2,120 *2,120 7.06
(4,9 pies) Ib *17,480 *17,480 *13,010 9,990 *10,120 6,640 *4,670 *4,670 (23.2)
0.0m kg *6,750 *6,750 *6,630 4,370 *4,920 2,930 *2,380 *2,380 6.89
0.0 pies | Ib *14,880 *14,880 *14,620 9,630 *10,850 6,460 *5,250 *5,250 (22.6)
-1.5m | kg *4,910 *4,910 *9,970 8,000 *6,700 4,310 *4,830 2,910 *2,910 2,700 6.36
(-4,9 pies) Ib *10,820 *10,820 *21,980 17,640 *14,770 9,500 *10,650 6,420 *6,420 5,950 (20.9)
-3.0m | kg *8,760 *8,760 *8,640 8,110 *5,860 4,360 *4,220 3,440 5.36
(-9,8 pies) Ib *19,310 *19,310 *19,050 17,880 *12,920 9,610 *9,300 7,580 (17.6)

| 1| La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567.
| 2| La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la méaquina sobre

suelo firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. - "'h——-____:’?al_
| 3| El punto de elevacién es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). i
| 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. § : ;
5 [(em—o)]

HD HYUNDAI

é] Rango por delante =) Rango delantero o 360 grados

HX140A L DE MONO-AGUILON

Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y sin Excavador.

Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Altura del punto 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
de elevacion
mes B B P B W B B nee
7.5m kg *2,440 *2,440 4.34
(24,6 pies) b *5,380 *5,380 (14.2)
6.0m kg *2,070 *2,070 591
(19,7 pies) | Ib *4,560 *4,560 (19.4)
45m kg *3,420 *3,420 *3,220 2,690 *1,960 *1,960 6.81
(14,8 pies) | Ib *7,540 *7,540 *7,100 5,930 *4,320 *4,320 (22.4)
3.0m kg *5,510 *5,510 *4,340 4,040 *3,830 2,610 *1,980 1,910 7.30
(9,8 pies) | Ib *12,150 *12,150 *9,570 8,910 *8,440 5,750 *4,370 4,210 (23.9)
1.5m kg *8,570 6,910 *5,5610 3,790 3,800 2,500 *2,100 1,810 7.44
(4,9 pies)  Ib *18,890 15,230 *12,150 8,360 8,380 5,510 *4,630 3,990 (24.4)
0.0m kg *7,920 6,490 5,690 3,590 3,690 2,410 *2,360 1,830 7.28
0.0 pies | Ib *17,460 14,310 12,540 7,910 8,140 5,310 *5,200 4,030 (23.9)
-1.5m kg *4,680 *4,680 *9,710 6,380 5,580 3,490 3,640 2,360 *2,870 2,000 6.78
(-4,9 pies) | Ib *10,320 *10,320 *21,410 14,070 12,300 7,690 8,020 5,200 *6,330 4,410 (22.3)
-3.0m kg *7,710 *7,710 *9,300 6,450 5,600 3,510 3,800 2,460 5.86
(-9,8 pies) | Ib *17,000 *17,000 *20,500 14,220 12,350 7,740 8,380 5,420 (19.2)
-4.5m kg *6,670 6,670 *4,510 3,980 4.24
(-14,8 pies) Ib *14,700 14,700 *9,940 8,770 (13.9)
Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia arriba.
Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Al(;:rzlgsggigto 1.5m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
mees P B P B oo B B nee
7.5m kg *2,440 *2,440 4.34
(24,6 pies) Ib *5,380 *5,380 (14.2)
6.0m kg *2,070 *2,070 591
(19,7 pies)  Ib *4,560 *4,560 (19.4)
45m kg *3,420 *3,420 *3,220 2,830 *1,960 *1,960 6.81
(14,8 pies) Ib *7,540 *7,540 *7,100 6,240 *4,320 *4,320 (22.4)
3.0m kg *5,510 *5,5610 *4,340 4,230 *3,830 2,750 *1,980 *1,980 7.30
(9,8 pies) | Ib *12,150 *12,150 *9,570 9,330 *8,440 6,060 *4,370 *4,370 (23.9)
15m kg *8,570 7,250 *5,510 3,980 3,770 2,640 *2,100 1,910 7.44
(4,9 pies) | Ib *18,890 15,980 *12,150 8,770 8,310 5,820 *4,630 4,210 (24.4)
0.0m kg *7,920 6,830 5,650 3,780 3,660 2,540 *2,360 1,940 7.28
0.0 pies | Ib *17,460 15,060 12,460 8,330 8,070 5,600 *5,200 4,280 (23.9)
-1.5m kg *4,680 *4,680 *9,710 6,730 5,540 3,690 3,610 2,490 *2,870 2,120 6.78
(-4,9 pies) Ib *10,320 *10,320 *21,410 14,840 12,210 8,140 7,960 5,490 *6,330 4,670 (22.3)
-3.0m kg *7,710 *7,710 *9,300 6,790 5,550 3,700 3,770 2,600 5.86
(-9,8 pies)  Ib *17,000 *17,000 *20,500 14,970 12,240 8,160 8,310 5,730 (19.2)
-4.5m kg *6,670 *6,670 *4,510 4,190 4.24
(-14,8 pies). Ib *14,700 *14,700 *9,940 9,240 (13.9)
Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia abajo.
Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Altura del punto 1.5m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
de elevacion
e I R I v ot Bt B e
7.5m kg *2,440 *2,440 4.34
(24,6 pies) Ib *5,380 *5,380 (14.2)
6.0m kg *2,070 *2,070 5.91
(19,7 pies)  Ib *4,560 *4,560 (19.4)
45m kg *3,420 *3,420 *3,220 3,070 *1,960 *1,960 6.81
(14,8 pies)  Ib *7,540 *7,540 *7,100 6,770 *4,320 *4,320 (22.4)
3.0m kg *5,510 *5,5610 *4,340 *4,340 *3,830 2,990 *1,980 *1,980 7.30
(9,8 pies) | Ib *12,150 *12,150 *9,570 *9,570 *8,440 6,590 *4,370 *4,370 (23.9)
1.5m kg *8,570 8,090 *5,510 4,360 *4,350 2,880 *2,100 2,090 7.44
(4,9 pies) b *18,890 17,840 *12,150 9,610 *9,590 6,350 *4,630 4,610 (24.4)
0.0m kg *7,920 7,650 *6,410 4,160 *4,790 2,780 *2,360 2,120 7.28
0.0 pies | Ib *17,460 16,870 *14,130 9,170 *10,560 6,130 *5,200 4,670 (23.9)
-1.5m kg *4,680 *4,680 *9,710 7,540 *6,710 4,060 *4,900 2,730 *2,870 2,320 6.78
(-4,9 pies) Ib *10,320 *10,320 *21,410 16,620 *14,790 8,950 *10,800 6,020 *6,330 5,110 (22.3)
-3.0m kg *7,710 *7,710 *9,300 7,610 *6,230 4,070 *4,050 2,850 5.86
(-9,8 pies)  Ib *17,000 *17,000 *20,500 16,780 *13,730 8,970 *8,930 6,280 (19.2)
-4.5m kg *6,670 *6,670 *4,510 *4,510 4.24
(-14,8 pies). Ib *14,700 *14,700 *9,940 *9,940 (13.9)
| 1] La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. 3 Lokt sadles
| 2| La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la maquina sobre suelo _——* S
firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. N
| 3| El punto de elevacion es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). E:_D_H
| 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. § ==
§ =R o)
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HX140A L

CAPACIDAD DE ELEVACION

ﬂ] Rango por delante =57 Rango delantero o 360 grados

HX140A L DE MONO-AGUILON

Aguilon de 4,60 m (15'5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y sin Excavador.

é] Rango por delante =) Rango delantero o 360 grados

HX140A L CON AGUILON DE 2 PIEZAS

Aguilon de 4,90 m (16' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y sin Excavador.

Al 6 LD Radio del punto de elevacion Al alcance maximo Altura dol Radio del punto de elevacién Al alcance méximo
o e 1.5m (4.9 pies 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance tura de plu/nto 3.0 m (9.8 pies) 45m (14.8 pies) 6.0 M (19.7 pies) Capacidad Y T—
) '='E:j EE:) '='E:J '='E EE:) i de elevacion
e t th 4 th m (pis) (miies) u £ F -+ B £ P ) mipies)
(247%35 m kg ,2:440 24401 4.34 75m kg *4,050 4050  3.64
6 pies) | Ib 5,380 5380 (14.2) o4 o -8/930 +8'930 150
60m | kg 2070 2070 591 (246 pies) . . 8, : (12.0)
(19.7 pies) Ib 4560 2560 (19.4) 6.0m kg *3,480 *3,480 *3,600 3,260 5.43
45m | kg *3,420 *3,420 *3,220 2,840 *1,960 *1,980 6.81 (19,7 pies) | Ib 7,670 7,670 7,940 7,190 (17.8)
(14,8 pies) | Ib *7,540 *7,540 *7,100 6,260 *4,320 *4,320  (22.4) 45m kg *3,850 *3,850 *3,680 2,780 *3,310 2,490 6.40
3.0m kg 5,510 *5,510 *4,340 4,250 *3,830 2,750 1,980 *1,980 7.30 (14,8 pies) | Ib *8,490 *8,490 8,110 6,130 *7,300 5490 (21.0)
(9,8 pies) | Ib *12,150 *12,150 *9,570 9,370 *8,440 6,060 *4,370 *4,370 (23.9) 3.0m kg *4,800 4,110 *3,990 2,700 3,260 2,170 6.91
1.5m kg *8,570 7,270 *5,510 3,990 3,980 2,640 *2,100 1,920 7.44 (9,8 pies) | Ib *10,580 9,060 *8,800 5,950 7,190 4,780 (22.7)
(4,9 pies) | Ib *18,890 16,030 *12,150 8,800 8,770 5,820 *4,630 4,230 (24.4) 1.5m kg *5,860 3,850 3,950 2,590 3,100 2,050 7.07
0.0m kg *7,920 6,850 5,960 3,790 3,870 2,550 *2,360 1,950 7.28 (4,9 pies) | Ib 12,920 8,490 8,710 5,710 6,830 4,520 | (23.2)
0.0 ples b . . *17,460 15,100 13,140 8,360 8,530 5,620 :5,200 4,300 (23.9) 0.0m kg 5,890 3,700 3,860 2,520 3,180 2,090 6.90
-15m | kg 4680 4680 9710 6,750 5,850 3,700 3,820 2,500 "2,870 2130 678 0.0 pies_| Ib 12.990 8.160 8510 5560 7010 4610 (22.6)
(-4,9 pies) | Ib *10,320 10,320 21,410 14,880 12,900 8,160 8,420 5,510 6,330 4,700 (22.3) *
" " " -1.5m kg 7,680 6,740 5,860 3,670 3,840 2,500 3,550 2,320 6.37
30m | kg 7.710 7,710 9,300 6810 5870 3,710 3,980 26101 586 (4,9 pies) | Ib *16,930 14.860 12,920 8,090 8.470 5510 7.830 5110 (209)
(-9,8 pies) | Ib *17,000 *17,000 *20,500 15,010 12,940 8,180 8,770 5,750 (19.2) ; ’ ’ o ’ ’ ’ ’ ’ :
45m | kg 6,670  *6.670 *4,510 4200 424 30m | kg 5,890 3,740
(-14,8 pies). Ib *14,700  *14,700 *9.940 9.260  (13.9) (-9.8 pies) . Ib "12,990 8,250
Aguilén de 4,60 m (15'5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia arriba. Aguilon de 4,90 m (16' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24") y con Excavador hacia arriba.
Radio del punto de elevacién Al alcance maximo Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
Altura del punto ™4 ¢ 1 (4 g i 3.0m (9.8 pi 45m (14.8 pi 6.0m (19.7 pi Capacidad Al Altura del punto : i i i
do elevacion .5m (4.9 pies) .0 m (9.8 pies) .5m (14.8 pies) .0m (19.7 pies) apacida cance de elevacion 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
(mipies) P B P B P B nee (mipies) t ) t ) P ) B ) mpies)
7.5m | kg *2,440 2,440 4.34 75m | kg *4,050 *4,050 3.64
(24,6 pies) _Ib 5,380 '5380  (14.2) (24,6 pies) Ib *8,930 *8,930  (12.0)
60m | kg 12070 20701 591 60m kg *3,480 *3,480 *3,600 3410 543
(19.7 pies) __Ib 4,560 4,560 (194) (19,7 pies) b *7.670 *7.670 *7.940 7520 (17.8)
45m kg *3,420 *3,420 *3,220 2,970 *1,960 *1,960 6.81 . P P . o ' ’
(14,8 pi * * * * * 45m kg 3,850 3,850 3,680 2,920 3,310 2,620 6.40
8 pies) | Ib 7,540 7,540 7,100 6,550 4,320 4320 (22.4) 1480 o “8.490 “8.490 8110 & 440 7300 5780 (210
30m kg 5510  *5510 4340 ‘4340  *3,830 2890  *1.980  *1.980  7.30 (14,8 pies) 8, ' 8, ' ' ' (21.0)
(9,8 pies) | Ib *12,150  *12,150 *9,570 *9,570 *8,440 6,370 *4,370 *4,370| (23.9) 30m | kg 14,800 4,300 '3,990 2,830 3,230 2,280 6.91
15m | kg *8,570 7,620 *5,510 4,190 3,950 2,780 2,100 2,030 7.44 (98 pies) Ib 10,560 9,480 8,800 6,240 7,120 5,030 (22.7)
(4,9 pies) | Ib *18,890 16,800 *12,150 9,240 8,710 6,130 *4,630 4,480 (24.4) 1.5m kg 5,860 4,050 3,920 2,730 3,080 2,160 7.07
0.0m kg *7,920 7,200 5,920 3,990 3,840 2,680 *2,360 2,050 7.28 (4,9 pies) | Ib 12,920 8,930 8,640 6,020 6,790 4,760 (23.2)
0.0 pies b *17,460 15,870 13,050 8,800 8,470 5,910 *5,200 4,520 (23.9) 0.0m kg 5,850 3,900 3,830 2,650 3,150 2,200 6.90
-1.5m kg *4,680 *4,680 *9,710 7,090 5,810 3,900 3,790 2,640 *2,870 2,250 6.78 0.0 pies b 12,990 8,600 8,440 5,840 6,940 4,850 (22.6)
(-4,9 pies) | Ib *10,320 *10,320 *21,410 15,630 12,810 8,600 8,360 5,820 6,330 4,960  (22.3) 15m kg *7,680 7,080 5,810 3,860 3,820 2,630 3,520 2,450 6.37
-3.0m kg 7,710 *7,710 *9,300 7,160 5,820 3,910 3,950 2,750 5.86 (-4,9 pies) | Ib *16,930 15,610 12,920 8,510 8,420 5,800 7,760 5400 (20.9)
(-9,8 pies) | Ib *17,000 *17,000 *20,500 15,790 12,830 8,620 8,710 6,060 (19.2) 30m kg *5 890 3930
-4.5m kg *6,670 *6,670 *4,510 4,410 4.24 9.8 pi b *12'990 81660
(-14,8 pies) b *14.700  *14.700 *9.940 9720 (13.9) (9,8 pies) — e ’ : - S
Aguilén de 4,60 m (15' 5", Brazo de 3,00 m (8' 10") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24", y con Excavador hacia abajo. Aguilon de 4,90 m (16' 1"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24"), y con Excavador hacia abajo.
. . " Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
Altura del punto Radio del punto de elevacion Al alcance maximo Altura del punto : : . .
de elevacion 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance de elevacion 3.0m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0m (19.7 pies) Capacidad Alcance
(m/pies) ) % ) % £ ) %] ) | (pies) (mpies) % -5 % -5 %] ) %] £ | m(pies)
75m kg *2,440 *2,440 4.34 7.5m kg *4,050 *4,050 3.64
(24,6 pies) | Ib *5,380 *5,380 | (14.2) (24,6 pies) | Ib *8,930 *8,930 (12.0)
6.0m kg *2,070 *2,070 5.91 6.0m kg *3,480 *3,480 *3,600 *3,600 5.43
(19,7 pies) | Ib *4,560 *4,560 | (19.4) (19,7 pies) | Ib *7,670 *7,670 *7,940 *7,940 (17.8)
45m | kg *3,420 *3,420 *3,220 3,220 *1,960 1960 6.81 45m | kg *3,850 *3,850 *3,680 3,170 *3,310 2,840  6.40
(14,8 pies)  Ib . . 77,540 "7,540 77,100 7,100 74,320 "4,320  (224) (14,8 pies) | Ib *8,490 *8,490 *8,110 6,990 *7,300 6,260  (21.0)
30m | kg ’5510 5510 *4,340 "4,340 ’3,830 3,140 1,980 1980 7.30 30m | kg *4.800 4700 *3.990 3,090 *3980 2480  6.91
(9.8 pies) | Ib 12,150 12,150 *9,570 9,570 8,440 6,920 4,370 4370 (23.9) (9.8 pies)  Ib 10580 10,360 *8 800 6.810 7230 5470 (22.7)
1.5m kg *8,570 8,480 5,510 4,580 *4,350 3,030 *2,100 *2,100 7.44 * * *
} . . . . . 15m kg 5,860 4,440 4,450 2,980 3,420 2,360 7.07
(4,9 pies) | Ib 18,890 18,700 12,150 10,100 9,590 6,680 4,630 4,630 (24.4) (4.9 pies)  Ib 12 920 9790 9810 6570 *7'540 5200 (23.2)
0.0m kg *7,920 *7,920 *6,410 4,370 *4,790 2,930 *2,360 2,240 7.28 2P . ' e ! . ' ;
0.0 pies | Ib 17,460  *17,460  *14,130 9,630 *10,560 6,460 *5,200 4,940  (23.9) 0.0m | kg _&aie 4,290 el 2,900 el 2,410 6.90
15m | kg *4,680 *4,680 9,710 7,940 *6,710 4,280 *4,900 2,880 *2,870 2,450  6.78 0.0pies | Ib - - S50 9,460 L1550 6,390 REIESE 5310 (22.6)
(-4,9 pies) | Ib 10,320 *10,320 *21,410 17,500 *14,790 9,440 *10,800 6,350 *6,330 5,400 (22.3) -1.5m | kg 7,680 7,680 6,570 4,250 4,790 2,880 4,410 2,680 6.37
30m kg *7,710 *7,710 *9,300 8,000 *6,230 4,290 *4,050 3,000 5.86 (-4,9 pies) | b *16,930 *16,930 *14,480 9,370 *10,560 6,350 *9,720 5,910 (20.9)
(-9,8 pies) | Ib *17,000 *17,000 *20,500 17,640 *13,730 9,460 *8,930 6,610 (19.2) -3.0m kg *5,890 4,330
-4.5m kg *6,670 *6,670 *4,510 *4,510 4.24 (-9,8 pies) | Ib *12,990 9,550
(-14,8 pies) b *14,700  *14,700 *9,940 *9,040 | (13.9) N e
1| La capacidad de elevacién se basa en la norma ISO 10567. r Wy
| 1| La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. F Lokt sadles | 2| La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la maquina sobre suelo — e
| 2 | La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. = "-—-.___"Ti
maquina sobre suelo firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. | 3| El punto de elevacién es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). i
| 3| El punto de elevacion es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). | 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. § : i
| 4 | (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. € m
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HX140A L

CAPACIDAD DE ELEVACION

ﬂ] Rango por delante =57 Rango delantero o 360 grados

HX140A L CON AGUILON DE 2 PIEZAS

Aguilén de 4,90 m (16' 1"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24") y sin Excavador.

é] Rango por delante =) Rango delantero o 360 grados

HX140A L DE MONO AGUILON

Aguilén de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 800 mm (32") y sin Excavador.

B del Radio del punto de elevacion Al alcance maximo Altura del Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
;L;r(aale\?aSiLcj’)rr]wto 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) 7.5 m (24.6 pies) Capacidad Alcance punto de 1.5 m (4.9 pies) 3.0m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
) ) elevacion )
moes B 0 B o B B B B e Jevecio = o B B B nee
7.5 m kg *2,690 *2,5690 *2,100 *2,100 4.78 6.0m | kg *4,130 *4,130 *2,950 *2,950 5.04
(24,6 pies) Ib *5,710 *5,710 : : :4,630 :4,630 (15.7) 19.7 pies| Ib *9.110 *9.110 *6.500 *6,500 (16.5)
g 96-705?68) Tg g:ﬁg 31528 *;’;28 %;gg (2%255; 45m | kg 4470 4470  *2830  *2,830 2820  *2,820 6.00
4' 5m kg 2 810 2 810 *2’800 2Y820 1 ’680 1 Y680 7 '10 14.8 pies Ib *9,850 *9,850 *6,240 *6,240 *6,220 *6,220 (19.7)
(14,8 pies) Ib *6,190 *6,190 *6,170 6,220 *3,700 *3,700 | (23.3) 3.0m kg *8,080 *8,080 *5,390 4,720 *4.460 3,120 *2,900 2,790 6.48
3.0m kg *5,220 *5,220 *3,750 *3,750 *3,200 2,740 *1,940 1,670 *1,700 1,640 7.57 9.8 pies  Ib *17,810 *17,810 *11,880 10,410 *9,830 6,880 *6,390 6,150 (21.3)
(9,8 pies) | Ib *11,510  *11,510 *8,270 *8,270 *7,050 6,040 *4,280 3,680 *3,750 3,620 | (24.8) 1.5m | kg *6,340 4,520 4,530 3,040 *3,190 2,670 6.58
(45 es) 15 1555 ‘13580 0800  7oB) 5140 5780 500 3550 a0 a0 (269 49pies | I oS0 8960 990 6700, 703 580, (1)
.9 pies 13, 13, 10, , , . . , *3, , . " * . P
oo 'si@0 ‘5180 880 om0 950 260 %0 1sa0 ood0 1850 755 oom ks T el eI A0 440 a0 @7 a7l 6%
0.0 pies | Ib *11,420  *11,420 12,300 7,450 7,850 5580  *5110 3,440  *4500 3,420 (24.8) D pies . . o : s : : : : : (2t
-15m kg = *3750 *3,750 *7,380 6,180 5460 3,280 3,500 2,480 2,480 1,700  7.07 -1.5m | kg 6,850 6,850 9,530 8,070 6,500 4,390 4,850 3,220 5.67
(-4,9 pies) b *8,270 *8,270 | *16,270 13,620 12,040 7,230 7,720 5,470 *5,470 3,750  (23.2) -4.9 pies Ib *15,100 *15,100 *21,010 17,790 *14,330 9,680 10,690 7,100 (18.6)
-3.0m | kg *8,970 6,270 5,490 3,300 3,530 2,180 3,380 2,090 6.20 -3.0m | kg *7,450 *7,450 *4,980 4,610 4.43
(-9,8 pies) Ib *19,780 13,820 12,100 7,280 7,780 4,810 7,450 4,610 (20.3) 9.8 pies Ib 16,420 16,420 *10,980 10,160 (14.5)
Aguilén de 4,90 m (16' 1"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24") y con Excavador hacia arriba.
Radio del punto de elevacién Al alcance maximo " ; : : :
Altura del punto 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Neanes Aguilén de 4,60 m (15' 5"),con Brazo de 2,10 m (6' 11") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 800 mm (32"),con Excavadora hacia arriba.
de elevacion Altura del Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
(m/pies) %] =) % =+ %] =50 %] -+ m (pies) punto de 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
7.5m kg *3,060 *3,060 4.39 elevapién '='ED %] '='E:) ‘='ED %] '='E:) %] -='E:] m (pies)
(24,6 pies) o *6,750 *6,750 (14.4) (m/pies)
6.0m kg *3,050 *3,050 *2,500 *2,500 5.95 6.0m | kg *4,130 *4,130 *2,950 *2,950 5.04
(19,7 pies) Ib *6,720 *6,720 5,610 5,610 (19.5) 19.7 pies| Ib *9,110 *9,110 *6,500 *6,500 (16.5)
45m | kg *3,460 *3,460 *3,360 2,940 2,310 *2,310 6.85 45m | kg *4,470 *4,470 *2,830 *2,830 *2,820 *2,820 6.00
(143;%;;:93) LLZ *Z'igg 47124318 *;"7‘;8 2’;‘28 ;2?8 g'ggg (272_'5’3) 14.8 pies| b 9,850 0850  *6,240 6,240 ‘6220  *6,220 (19.7)
(9,8 pies) | Ib *9.770 9570 *g.220 6.260 *5.000 4,590 (24.0) 3.0m | kg *8,080 *8,080 *5,390 4,940 *4,460 3,270 *2,900 *2,900 6.48
1.5m kg *5,550 4,060 3,910 2,720 *2,350 1,970 7.48 9.8 pies | Ib *17,810 *17,810 *11,880 10,890 *9,830 7,210 *6,390 *6,390 (21.3)
(4,9 pies)  Ib *12,240 8,950 8,620 6,000 *5,180 4,340 (24.5) 1.5m | kg *6,340 4,730 4,710 3,190 *3,190 2,800 6.58
0.0m kg *3,760 *3,760 5,830 3,870 3,810 2,620 *2,560 2,000 7.31 4.9 pies | Ib *13,980 10,430 10,380 7,030 *7,030 6,170 (21.6)
0_-?59'25 112 *%?g 2’338 1?328 gg?g gv‘;gg 2*228 *2*8;‘8 ‘2"‘2‘(‘)8 (25‘-;2) 00m | kg 7630 7,630 6,790 4,610 4,650 3,140 *3780 2,920 6.33
(-4 9 bies)| b *15’450 15’370 12'700 8Y4OO 81310 5’710 *61570 4‘850 (22' 2) 0.0 pies  Ib *16,820 *16,820 *14,970 10,160 10,250 6,920 *8,330 6,440 (20.8)
30 m | kg *9’000 7'090 5'810 3Y850 ' ' *3'900 2'710 590 -1.5m | kg *6,850 *6,850 *9,630 8,450 *6,500 4,600 *4,900 3,380 5.67
(-9,8 pies) | Ib *19,840 15,630 12,810 8,490 *8,600 5,970 (19.4) -4.9 pies| Ib *15,100 *15,100 *21,010 18,630 *14,330 10,140 *10,800 7,450 (18.6)
Aguilén de 4,90 m (16' 1"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.400 kg, Zapata de garra triple de 600 mm (24") y con Excavador hacia abajo. 3.0m kg 77,450 7,450 4,980 4,620 4.43
- - - -9.8 pies Ib *16,420 *16,420 *10,980 10,630 (14.5)
Altura del ; Radio del punto de elevacion Al alcance maximo
ura del punto p ’ . h
do elevacion 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance | 1| La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. Lift-point radius
; " | 2| La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexién con la maquina sobre suelo _— e
(m/pies) %] =E:) %] =E:J %] =E:) ﬂr] =E:) (o) firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidréaulica total. 1 _%j—-f:"i
75m kg *3,060 *3,060 4.39 [3] EJ punto de elevacion es el pasador de mon_tajg del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). E:EH
(24,6 pies) Ib *6,750 *6,750 (14.4) | 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. § E e
6.0m kg *3,050 *3,050 *2,500 *2,500 5.95 5 [ s o}
(19,7 pies) Ib *6,720 *6,720 *5,510 *5,510 (19.5)
45m kg *3,460 *3,460 *3,360 3,190 *2,310 *2,310 6.85
(14,8 pies) Ib *7,630 *7,630 *7,410 7,030 *5,090 *5,090 (22.5)
3.0m kg *4,430 *4,430 *3,730 3,090 *2,270 2,260 7.33
(9,8 pies) | Ib *9,770 *9,770 *8,220 6,810 *5,000 4,980 (24.0)
1.5m kg *5,550 4,450 *4,250 2,970 *2,350 2,160 7.48
(4,9 pies)  Ib *12,240 9,810 *9,370 6,550 *5,180 4,760 (24.5)
0.0m kg *3,760 *3,760 *6,330 4,270 *4,670 2,870 *2,560 2,190 7.31
0.0 pies | Ib *8,290 *8,290 *13,960 9,410 *10,300 6,330 *5,640 4,830 (24.0)
-15m | kg *7,010 *7,010 *6,560 4,200 *4,800 2,830 *2,980 2,410 6.82
(-4,9 pies) b *15,450 *15,450 *14,460 9,260 *10,580 6,240 *6,570 5,310 (22.4)
-3.0m | kg *9,000 7,940 *6,130 4,250 *3,900 2,960 5.90
(-9,8 pies) | Ib *19,840 17,500 *13,510 9,370 *8,600 6,530 (19.4)
| 1| La capacidad de elevacion se basa en la norma 1SO 10567. Lokt sadles
| 2 | La capacidad de elevacion de la serie HX no supera el 75% de la carga de inflexion con la maquina '__---__Ql"—'_'l"i'-
sobre suelo firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidréaulica total. i "'h——-___"?i
| 3| El punto de elevacién es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala).
| 4| (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. § : i
5 =0

HD HYUNDAI HX140A L 27




HX140A L

CAPACIDAD DE ELEVACION

ﬂ] Rango por delante =57 Rango delantero o 360 grados é] Rango por delante =) Rango delantero o 360 grados
Pluma de 4,60 m (15'5"), Brazo de 2,50 m (8' 2") equipado con contrapeso de 2.100 kg, Zapata de garra triple de 800 mm (32") y con Excavador hacia abajo. Aguilén de 4,60 m (15' 5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.100 kg, y Zapata de garra triple de 800 mm (32")
Altura del Radio del punto de elevacion Al alcance méximo Altura del Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
punto de 1.5m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance punto de 1.5m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
o  h By B B B e gt o B B B B e
7.56m | kg *2,580 *2,580 4.06 7.5m kg *2,690 *2,690 *2,330 *2,330 4.70
24.6 pies| Ib *5,690 *5,690 (13.3) 24.6 pies b *5,930 *5,930 *5,140 *5,140 (15.4)
6.0m | kg *3,660 *3,660 *2,130 *2,130 5.64 6.0m kg *2,310 *2,310 *2,030 *2,030 6.12
19.7 pies| Ib *8,070 *8,070 *4,700 *4,700 (18.5) 19.7 pies| b *5,090 *5,090 *4,480 *4,480 (20.1)
45m | kg *4,060 *4,060 *3,460 3,200 *2,010 *2,010 6.51 4.5m kg *3,5650 *3,550 *3,360 3,240 *1,950 *1,950 6.93
14.8 pies| Ib *8,950 *8,950 *7,630 7,050 *4,430 *4,430 (21.4) 14.8 pies| Ib *7,830 *7,830 *7,410 7,140 *4,300 *4,300 (22.7)
3.0m kg *7,180 *7,180 *5,020 4,760 *4,220 3,130 *2,020 *2,020 6.96 3.0m kg *6,080 *6,080 *4,650 *4,550 *3,920 3,150 *1,990 *1,990 7.35
9.8 pies | Ib *15,830 *15,830 *11,070 10,490 *9,300 6,900 *4,450 *4,450 (22.8) 9.8 pies | Ib *13,400 *13,400 *10,030 *10,030 *8,640 6,940 *4,390 *4,390 (24.1)
1.5m kg *6,940 *6,940 *6,080 4,530 4,520 3,030 *2,150 *2,150 7.05 1.5m kg *9,020 8,340 *5,710 4,570 *4,440 3,040 *2,140 *2,140 7.44
4.9 pies | b *15,300 *15,300 *13,400 9,990 9,960 6,680 *4,740 *4,740 (23.1) 4.9 pies | Ib *19,890 18,390 *12,590 10,080 *9,790 6,700 *4,720 *4,720 (24.4)
0.0m kg *7,140 *7,140 *6,690 4,390 4,450 2,960 *2,450 *2,450 6.82 0.0m | kg *8,000 7,990 *6,520 4,380 4,440 2,950 *2,430 2,300 7.22
0.0 pies | Ib *15,740 *15,740 *14,750 9,680 9,810 6,530 *5,400 *5,400 (22.4) 0.0 pies | Ib *17,640 17,610 *14,370 9,660 9,790 6,500 *5,360 5,070 (23.7)
-1.5m | kg *5,530 *5,530 *9,910 7,990 *6,620 4,350 4,440 2,950 *3,060 2,830 6.22 -1.5m | kg *5,170 *5,170 *10,210 7,920 *6,690 4,310 4,400 2,920 *3,010 2,650 6.65
-4.9 pies| Ib *12,190 *12,190 *21,850 17,610 *14,590 9,590 9,790 6,500 *6,750 6,240 (20.4) -4.9 pies| Ib *11,400 *11,400 *22,510 17,460 *14,750 9,500 9,700 6,440 *6,640 5,620 (21.8)
-3.0m | kg *8,220 8,130 *5,530 4,420 *4,540 3,730 5.11 -3.0m | kg *8,400 *8,400 *8,970 8,010 *6,030 4,340 *4,450 3,220 5.63
-9.8 pies| Ib *18,120 17,920 *12,190 9,740 *10,010 8,220 (16.8) -9.8 pies| Ib *18,520 *18,520 *19,780 17,660 *13,290 9,570 *9,810 7,100 (18.5)
Aguilén de 4,60 m (15' 5"), con Brazo de 2,50 m (8' 2"), equipado con contrapeso de 2.400 kg, y Zapata de de Garra Triple de 800 mm (32") Aguilén de 4,60 m (15' 5"), Brazo de 3,00 m (9' 10") equipado con contrapeso de 2.400 kg, y Zapata de garra triple de 800 mm (32")
Altura del Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo Altura del Radio del punto de elevacion Al alcance méaximo
punto de 1.5 m (4.9 pies 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance punto de 1.5 m (4.9 pies) 3.0 m (9.8 pies) 4.5 m (14.8 pies) 6.0 m (19.7 pies) Capacidad Alcance
i ) + P W o B g A new e R e s s - e )
7.5m | kg *2,580 *2,580 4.06 7.5m kg *2,690 *2,690 *2,330 *2,330 4.70
24.6 pies| Ib *5,690 *5,690 (13.3) 24.6 pies b *5,930 *5,930 *5,140 *5,140 (15.4)
6.0m | kg *3,660 *3,660 *2,130 *2,130 5.64 6.0m kg *2,310 *2,310 *2,030 *2,030 6.12
19.7 pies| Ib *8,070 *8,070 *4,700 *4,700 (18.5) 19.7 pies| Ib *5,090 *5,090 *4,480 *4,480 (20.1)
45m | kg *4,060 *4,060 *3,460 3,350 *2,010 *2,010 6.51 4.5m kg *3,5650 *3,550 *3,360 *3,360 *1,950 *1,950 6.93
14.8 pies| Ib *8,950 *8,950 *7,630 7,390 *4,430 *4,430 (21.4) 14.8 pies| Ib *7,830 *7,830 *7,410 *7,410 *4,300 *4,300 (22.7)
3.0m kg *7,180 *7,180 *5,020 4,970 *4,220 3,270 *2,020 *2,020 6.96 3.0m kg *6,080 *6,080 *4,550 *4,550 *3,920 3,300 *1,990 *1,990 7.35
9.8 pies | Ib *15,830 *15,830 *11,070 10,960 *9,300 7,210 *4,450 *4,450 (22.8) 9.8 pies | Ib *13,400 *13,400 *10,030 *10,030 *8,640 7,280 *4,390 *4,390 (24.1)
1.5m kg 6,940 *6,940 *6,080 4,740 *4,660 3,180 *2,150 *2,150 7.05 1.5m kg *9,020 8,720 *5,710 4,780 *4,440 3,190 *2,140 *2,140 7.44
4.9 pies | Ib *15,300 *15,300 *13,400 10,450 *10,270 7,010 *4,740 *4,740 (23.1) 4.9 pies | Ib *19,890 19,220 *12,590 10,540 *9,790 7,030 *4,720 *4,720 (24.4)
0.0m kg *7,140 *7,140 *6,690 4,600 4,630 3,110 *2,450 *2,450 6.82 0.0m | kg *8,000 *8,000 *6,520 4,600 4,620 3,100 *2,430 2,420 7.22
0.0 pies | Ib *15,740 *15,740 *14,750 10,140 10,210 6,860 *5,400 *5,400 (22.4) 0.0 pies | Ib *17,640 *17,640 *14,370 10,140 10,190 6,830 *5,360 5,340 (23.7)
-1.5m | kg *5,530 *5,530 *9,910 8,370 6,620 4,560 4,620 3,100 *3,060 2,970 6.22 -1.5m | kg *5,170 *5,170 *10,210 8,300 *6,690 4,520 4,580 3,060 *3,010 2,680 6.65
-4.9 pies| Ib *12,190 *12,190 *21,850 18,450 *14,590 10,050 10,190 6,830 *6,750 6,550 (20.4) -4.9 pies| Ib *11,400 *11,400 *22,510 18,300 *14,750 9,960 10,100 6,750 6,640 5910 (21.8)
-3.0m | kg *8,220 *8,220 *5,5630 4,630 *4,540 3,910 5.11 -3.0m | kg *8,400 *8,400 *8,970 8,390 *6,030 4,560 *4,450 3,380 5.63
-9.8 pies| Ib *18,120 *18,120 *12,190 10,210 *10,010 8,620 (16.8) -9.8 pies| Ib *18,520 *18,520 *19,780 18,500 *13,290 10,050 *9,810 7,450 (18.5)
| 1| La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. r Lot adiasy 1 | 1] La capacidad de elevacion se basa en la norma ISO 10567. r Liftpolot agiass
|2|La oapgcidad Qe elevacion de la serie HX no supera gl 75% de la carga de inflexion con la maquina sobre r'ijc?l":i"-a-., 2] L{:l capacidad de elevacion de !a serig H,X no supera el 75% de la carga de inflexion con la maqguina sobre suelo firme y L i——-‘ S
suelo firme y nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. —— nivelado, o el 87% de la capacidad hidraulica total. ——
| 3| El punto de elevacién es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). > | | 3| El punto de elevacion es el pasador de montaje del pivote de la pala en el brazo (sin la masa en la pala). i @:Eﬁ
| 4| (*) indica carga limitada por la capacidad hidraulica. % jSa== | 4] (*) indica carga limitada por la capacidad hidréaulica. § el
§ (o) 5 (o)
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HX140A L

GUIA DE SELECCION DE PALAS Y
FUERZA DE EXCAVACION

PALAS

HX140A L

ESTANDAR / OPCIONAL

MOTOR STD OPC SEGURIDAD STD OPC

Todas palas estan soldadas con acero de alta resistencia. Cummins F3.8 Modo de Elevacion : L
Modo Inactivo Automatico del Motor [ J Bloqueo Automatico (_je Seq‘.i”dafj ] ®
Control de Parada Automatica del Motor ° Alarma de Advertencia de Cinturén de Seguridad [J
8 Interruptor Principal de la Bateria [J
Interruptor de Parad de Emergencia del Motor [J Camara de Visién Trasera °
SISTEMA HIDRAULICO STD OPC Céamara de Vision Trasera y Retrqvl@or _ [
Mejora en el Control Inteligente de Potencia (IPC) éA\iM lfCont;ol,TszngaSc: dte la Vision Periférica) e
SAE Amontonado 051 (0.67) 059 (0.77) 0.64 (0.84) ©067(088) @ 074(097) 0.50 (0.65) 061(0.80) 3-Modo Energia, 2-Modo Trabajo, Modo Usuario ° Ualo HUGes e 1aoalo eanteras . .
. . (Montaje de 2 Aguilones, Montaje con 2 Bastidores Frontales)
mé (yd®) Control de Potencia Variable [J Alarma de Trayectoria °
lConltroI detl F;ulonedIadBogbat [ Go Flu L2 . Luz de Trabajo Trasera [ ]
. » ) mplemento de Modo de Control de Flujo Lampara del Faro °
Capacidadm3 (yardas3)  Anchura mm (pulg.) Recomendacién mm (pies.pulg.) Aceite Biohidraulico Hyundai (HBHO) [ Freno Basculante Automatico °
Pesele | DEE 4,600 (15" 1") 4,900 (16" 1") CABINA E INTERIOR STD OPC Sistema de Sujecion del Aguilén )
Sin Con 9 Mono Aguilén Aguilén de 2 Piezas ; " Sistema de Sujecion del Brazo °
SAE CECE (Ib) EA Cabina Estandar 1ISO ; i il
Amontonado Amontonado Coradores - Cortadores 2.100 2.500 3.000 2.100 2500 = ‘ Vaélvula de Blogueo de Seguridad Para el Cilindro del °
Laterales | Laterales 6 11" (82" (9'10" (611" (82" Limpiaparabrisas Elevable L] Aguilén con Dispositivo de Aviso de Sobrecarga
Brazo Brazo Brazo Brazo Brazo Radio / Reproductor USB o Vélvula de Blogqueo de Seguridad para el Cilindro de Brazo °
Contrapeso 2,100kg - Sistema de Manos Libres para Teléfono Mévil con USB [J Sistema de Bloqueo Basculante °
0.51(0.67) 0.45(0.59) 865(34.1") | 995(39.2") 395(870) 5 PY ° ° _ _ Toma de Corriente de 12V (convertidor de 24 V CC a 12V CC) ° Tres Espejos Retrovisores Exteriores L)
" " Bocina Eléctrica ° Proteccioén Frontal - Red de Alambre [
0.59(0.77) | 0.51(0.67) 955(37.6") 1,085 (42.7") 415(910) 5 (] © © - - Barandilla - Cuadrilatero °
0.64(0.84) | 055(0.72) 1,040 (409" | 1,170 (46.1") 440 (970) 5 ° © - _ _ Cabina de Acero para Todo los Climas, con visibilidad de 360°. [J ANCLAJE STD OPC
© 067 (0.88) 0.60(0.78) 1,110 (43.7") 1,140 (44.9") 550(1210) 5 ) " " - - Vidrio de seguridad - Vidrio templado ° :
595 Vidrio de seguridad - Vidrio templado con vidrio laminado frontal [J Aguilones
@ 0.74(0.97)  0.66(0.86) | 1,210 (47.6") 1,240 (48.8") (1.310) 6 u A A - - Ventana Frontal Plegable de Corredera ° 4,6 m, 15' 1" Mono ° |
! ° L1 i °
050(0.65) 045(059) 760(29.9) 880(315) 440(970) 4 o o o i - centana Levera) de Corredera (L) : oo 10 T de 2piezes |
0.61(0.80)  0.54(0.71) 915(36.0") | 950(37.4") 490(1,080) 5 ] © ] - - Caja Caliente y Fria ° 24m. 611" °
Contrapeso 2,400kg 2,400kg Compartimento de Almacenamiento [ 25m,8' 2" [)
0.51(0.67) 0.45(0.59) 865(34.1") | 995(39.2") @ 395 (870) ° [J [J [J [J Cenicero y Encendedor ° 3.0m, 9'10" °
0.59(0.77) | 0.51(0.67) 955(37.6") | 1,085 (42.7") | 415(910) ° [} © [ ) 0 Techo de Cabina Transparente ° OTROS STD OPC
0.64(0.84)  0.55(0.72) 1,040(409") 1,170 (46.1") 440 (970) (] © © © [ ] Parasol ° Pre-filtro de Combustible Py
@ 0.67(0.88) 0.60(0.78) | 1,110 (43.7")| 1,140 (44.9") 1550 (1,210) © © ] ] ] Cerraduras de Puerta y Cabina, Una Llave ° Calentador de Combustible °
" " 595 Asiento con Suspension Mecénica y Calefaccion [ Pre-Limpiador )
@ 0.74(097) 0.66(0.86) | 1,210 (47.6") 1,240 (48.8") (1.310) 0 u A ] A Mando Deslizante Pilotado ° galentadc(j)r iel szlriqeran?e °
: " Sistema de Ajuste de Altura de la Caja de la Consola ° istema de Auto-diagnostico °
0.50(0.65)  0.45(0.59) | 760 (29.9") 880 (31 .5”) 440 (970) ° [ ) [ ) [} ) |. . ju , .u j "Hi MATE" (Sistema de Gestion Remota) o
0.61(0.80) | 0.54(0.71)  915(36.0") | 950 (37.4") | 490(1,080) o © © © u lematlzad.orl Automatico ~ Baterias (2 x 12V x 72 AH) Py
@ Pala dentada sin martillo @ : Aplicable a materiales con una densidad de 2.100 kg/m3 (3.500 Ib/yd3 ) o inferior. Aire Acondicionado y Calefaccion L4 Bomba de Llenado de Combustible (35 Ipm) °
© : Aplicable a materiales con densidad igual o inferior a 1.800 kg/m3 (3.000 Ib/yd3). Desempariador [ J Conjunto de Tuberias de Efecto Simple (Disyuntor, etc.) [
B : Aplicable a materiales con densidad igual o inferior a 1.500 kg/m3 (2.500 Ib/yd3) Ayuda de Arranque (Calefactor de Rejilla de Aire) para Clima Frio [ Conjunto de Tuberias de Doble Efecto (Clamshell, Etc.) °
A : Aplicable a materiales con densidad igual o inferior a 1.200 kg/m3 (2.000 Ib/yd3). Monitoreo Centralizado Sistema Hidraulico Auxiliar Proporcional °
- No recomendado B Seleccion de Control Proporcional RCV, y Pedal de 2 Vias °
Pantglla LCD de 8 - ® Conjunto de Tuberias Oscilantes )
ANCLAJE Medidor de Velocidad / Aceleracion del Motor ° Conjunto Divisor de la Linea de la Pala °
Indicador de Temperatura del Refrigerante del Motor [ Compresor de Aire °
Los aguilones y los brazos estan soldados con un disefio de seccion de caja completa de baja tension. Potencia Maxima [ Tuberfas de Acoplamiento Rapido )
Disponibles mono aguilones de 4,1 m, 4,6 my aguilén de 2 piezas de 4,9 m, brazosde 1,9 m, 2,1 m,25my 3,0 m. Baja Velocidad / Alta Velocidad ) Acoplador Rapido L]
” Modo Inactivo Automatico ° Sistema de Desplazamiento Recto de un Pedal o
FUERZA DE EXCAVACION Aviso de Sobrecarga con Alarma ° Acumulador Para Bajar Equipos De Trabajo D
. mm » N ) Comprobacion del Motor ° Valvula de Cambio de Patrén (2 Patrones) )
Longitud (pies.pulg.) Mono Aguilén 4.600 (15" 1") Aguilén de 2 Piezas 4.900 (16' 1") P = . - Control de Oscilacién Fino (Amortiguado/Libre) °
Aguilén k.g : lOk;_stru(;:mon del Filtro de Aire o Kit de Herramientas °
Peso 1,040 (2,290) 1,480 (3,260) naicaacores L4
00 Observacion Indicadores ECO ° TRN DE ODJE : STD OPC
Longitud |, . mml 2100 (6 117) 2,500 (8 2) 3,000 (9 10) 2,100 (6 11") 2500 (8' 2') Indicador del Nivel de Combustible . Bastidor Inferior Bajo la Cubierta o
Brazo (plesk.pu 9, Hidraulico Indicador de Temperatura del Aceite ° Zapatas de las Orugas
Peso 9 590 (1,300) 640 (1,410) 680 (1,500) 600 (1,320) 660 (1,460) Calentador de Combustible ° Zapata de Garras Triples (500 mm, 20") (]
(Ib) Advertencias ° Zapata de Garras Triples (600 mm, 24") [ )
kN 94.3[102.4] 94.3[102.4] 94.3[102.4] 95.1[103.3] 95.1[103.3] Error de Comunioacion pS Zapata de Garras Triples (700 mm, 28" ) °
Fuerza de SAE kaf 9,620 [10,440] 9,620 [10,440] 9,620 [10,440] 9,700 [10,530] 9,700 [10,530] Bateria Bai o Zapata de Garras Triples (700 mm, 28" ) - H/W °
Excavacion Ibf 21,200 [23,020] 21,200 [23,020] 21,200 [23,020] 21,380 [23,210] 21,380 [23,210] atelna aja Zapata de Garras Triples (800 mm. 32" ) - H/W o
de la Pala kN 111.4[121.0] 111.4[121.0] 111.4[121.0] 112.4[122.0] 112.4[122.0] Reloj : L Zapata de Garras Triples (900 mm, 36" ) .
ISO kgf 11,360 [12,330] | 11,360[12,340] | 11,360[12,330] | 11,460[12,440] = 11,460 [12,440] 0 Luces de Cabina : o - Aplicacion H/W "Mud"
Iof 25,050[27,190] = 25,050([27,190] = 25,040([27,190] = 25,260[27,430] | 25,260 [27,430] ' Protector de Lluvia para Ventana Delantera de la Cabina L Guarda-Orugas °
Aumento de ; : g
kN 71.8[77.9] 62.0 [67.4] 57.0[61.9] 74.7 [81.1] 63.5 [69.0] Potencia Techo de la Cabina-Cubierta de Acero L Guarda-Orugas Completo - HW °
Fuerza de SAE kot 7,320[7,940] 6,320 [6,870] 5810[6,310] 7,620 [8,270] 6,480 (7,040] Asiento * El equipamiento de serie y opcional puede variar. Péngase en contacto con su con
la Masa del Ibf 16,130 [17,510] 13,940 [15,140] 12,810[13,910] | 16,.800[18,230] = 14,290[15,520] Asiento con Suspension Neumatica Ajustable y Calefactor | e cesionario Hyundai para obtener més informacion. La maquina puede variar segin las
Brazo kN 75.1[81.6] 64.6 [70.1] 59.1[64.1] 78.3[84.9] 66.2[71.9] Cabina FOG (ISO 10262) Nivel 2 normas intemac'\mjales‘. , , . o .
ISO kof 7,660 [8,320] 6,590 [7,150] 6,020 [6,540] 7,980 [8,660] 6,750 [7,330] FOG (Esiructura de Profeccién contraa Caida de Obielos ISO10262 Nivel 2| e * Las fotos pueden incluir implementos y equipos opcionales que no estén disponibles
Ibf 16,900 [18,340] 14,520 [15,770] 13,280 [14,410] 17,590 [19,090] 14,880 [16,160] . en suregion. ] o o o
PN . B Cabina ROPS * Los materiales y especificaciones estén sujetos a cambios sin previo aviso.
Nota : El peso del aguilén incluye el cilindro del brazo, la tuberia y el pasador. = ; *Todas | didas britani dond a lib lgada mé o
El peso del brazo incluye el cilindro del cazo, el varillaje y el pasador. RS%PS (Estructuras de Proteccion en Caso de Volcamiento)- ° 0das las medldas britanicas se redondean aa fibra 0 puigada mas proxima.
1ISO12117-2
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CONSTRUCTION EQUIPMENT
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RODRIGUEZ Y LONDONO S.A.

BOGOTA, PBX: (601) 593 8830 - MEDELLIN, PBX: (604) 369 5650 - BARRANQUILLA, PBX: (605) 331 4006 - CALI, PBX: (602) 485 1449
BUCARAMANGA, PBX: (607) 697 5074 - CARTAGENA, PBX: (605) 693 0126 - YOPAL, Cel: +57 322 263 5799
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