LSA KOBELCO

RODRIGUEZ Y LONDONO S.A.

Fabricante Japonés con mas de 90 anos de experiencia, dedicados exclusivamente a la
fabricacion de excavadoras hidraulicas. Lider pionero en el desarrollo y tecnologia en
excavadoras hidraulicas en el mundo. Con excelente reputacion en Colombia y con mas
de 1.000 unidades vendidas.

Motor Potencia Neta Peso Operacional
YANMAR 4TN107FTT (Z) 127 kW 22 Ton

Capacidad Cuchardn Fuerza Excavacion

1,2 m3 157 kN

Mantenimiento
sencillo y accesible

Acceso facil a filtros, radiador y tanque de DEF/AdBLue® (83 L) en
Motor Yanmar 4TN107FTT
(Tier 4 Final) compartimentos protegidos. Esto se traduce en menos tiempo de

inactividad y menores costos de mantenimiento.
Mayor torque y eficiencia, Lo que significa ms trabajo con
menos consumo de combustible y cumplimiento ambiental
que evita restricciones en proyectos internacionales.

Rendimiento hidraulico avanzado

Su sistema con desplazamiento independiente y power boost permite
movimientos mds suaves, rapidos y potentes, aumentando (a productividad en
cada jornada.

Durabilidad
reforzada

Cabina ergonémica
y tecnologia de control

EL asiento con suspensidn, climatizacion automatica,
monitor a color de 10" y controles ergondmicos
reducen (a fatiga del operador, logrando mayor
conforty seguridad en turnos largos.

Componentes mds robustos (puertas,
pasadores, bastidor) disefiados para
soportar trabajos pesados, Lo que
garantiza mayor vida Gtil y mejor
retorno de inversion.

Seguridad en obra Sistema telematico KOMEXS

Cémaras de vision trasera y aterales (opcional),
alarma de desplazamiento y luces LED garantizan
operaciones seguras, reduciendo riesgos de
accidentes y paradas inesperadas.

Monitoreo remoto de ubicacion, consumo de combustible y horas de
operacion, permitiendo mejor control de flota, reduccion de costos
operativos y planificacion eficiente.
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) Motor

&4 Cabina y Control

Gahina

Gabina de acero para todo tipo de clima, con supresidn de ruido, montada en montajes
viscosos sellados con silicona y equipada con un tapete del suelo pesado y aislado.

Gontrol

Modelo YANMAR 4TN107FTT
Motor diésel de 4 ciclos de inyeccicn directa, refrigerado
Tipo por agua, con turbocargador, intercooler y certiicado de
conformidad con las normativas sobre emisiones
No. de cilindros 4
Didmetro y carrera 107 mm x 127 mm
Gilindrada 45671

Potencia nominal de salida

119 kW / 2000 min" (S0 3248 : con ventlador)
127 kW / 2000 min' (180 14396: sin ventilador)

Torsi6n mdxima

783 N=m / 1500 min" (IS0 9249: con ventilador)
805 N=m / 1500 min"* (S0 14396: sin ventilador)

-f‘aapacidades
de Recarga
y Lubricaciones

Tanque de combustible krail]
Sistema de refrigeracitn Bl
Aceite del motor 01
Engranaje de reduccidn de desplazamiento 2x451
Engranaje de reduccidn de giro 1x271

Tanque de aceite hidraulico

140 L: Nivel de aceite del tangue
244 : Sistema hidréulico

Tanque DEF

8L

Y Peso operativo y
presion sobre el suelo

En versidn esténdar, con pluma esténdr, brazo de 2.84 m y cucharn de 0.80 m colmado segan 180

Forma nueva
Anchura de zapata

(Garras de zapata triples (altura pareja)
nn 600 100 190

Ancho general de la oruga

nn | 2990 3090 3180

Presidn sobre el suelo

P2 | 458 39 357

Peso operativo

kg | 2000 | 2400 | 22600

Palancas dobles y pedales dobles para el desplazamiento

Palancas dobles para excavacidn y giro

Acelerador del motor eléctrico giratorio

Sistema hidréulico auliar proporcional controlado manualmente

Sistema de

’i‘ Sistema Hidraulico

Bomba

Tino Dos bombas de de;ulaz_amiemu variables +
homba de engranajes piloto

Flujo de descarga méx. 2x 220 /min / 1x 20 l/min

Gonfiguracidn de la vélvula de alivio

Pluma, brazo y cuchardn 343 MPa

Aumento de potencia 37.8 MPa

Gircuito de desplazamiento 34.3 MPa

Circuito de giro 230 MPa

Gircuito de control 5.0 MPa

Bomba de control piloto Tipo de engrane

Vélvula de control principal 8 caretes

Enfriador de aceite

Tipo de refrigeracidn por aire

Cilindros

Gilindros de fa pluma 120 mm x 1333 mm
Gilindro del brazo 135 mm x 1358 mm
Gilindro del cuchardn 120 mm x 1080 mm

O Sistema de Giro

p Motor de giro Motor de pistones axial
S : ’ Hidréulico: blogueo automatico cuando fa palanca
’ Pistdn axial de 2 velocidades con cambio Freno .
Motor de desplazamiento atomitico descendente ::ﬂﬁn;:u;ii umnrz :;I:n:n posicidn neutra
Frenos de estacionamiento Aplicados por resorte, liberacidn hidréulica Froo d stacionaniero hidréulico operado alondicanente
) ) ]
Tapatas de desplazamiento 49 de cada lado MEIELL “? n 121 min
Torque de giro Ak
Velocidad de desplazamiento (alta/haja) 6.0/3.6 km/h
Fuerza de traccidn de Ia barra de traccidn 228 KN (SAEJ 1309)
Gradeabildad 10 % {35°)
Q Dimensiones
¢ Rangos de Trabajo -
i Esténdar Largo
g l Longitud del brazo 29 28
; . U;\;l;ﬂ: mm Fuerza de Excavacidn (150 6015) Unidad: kN Longitad total 9600 12690
uma 65m 75m
———— e am Longitud ol Brazo sz,l};:dr:[ ‘ ﬁl.g;“':" Ahtura total (hasta a part supeior de 2 pluma)* 290 3120
Rango — | wn 635m - - m Ancho general** PAL)
Alcance de excavacidn méx, 9900 15820 Ferza de excavaciin dl chartn 157* 8 Aiura total (hasta laparts superior de a cabina)* 3010 3060
Aluanue_ e exc;mcinin 18 a'mvel Oel suelo 9730 15710 ) ™ : Distancia al suelo del extremo trasero* 1060
Pmlunmad mix. de antin 6700 12000 Fuerza de empuje el brazo 1 3, Tistancia al suelo® 15
Almravma.x, L gxczvzmun i 13400 *Aumento de potencia accionado. Raio de giro trasero 210
Espacio libre max. para verter 6910 11530 PR T——— P
Espacio libre min. para verter 2430 2080 F 1o 6 oo e i G TemOLeer)
Profundidad mx. de exc. en pared vertical 6100 1110 "'SI"."”“ ol ambor 3660
Ratiode gromin. 350 [ Longitu tal def ouga Rl
Garrra e excavacin méx, a nivel delsuelo 5210 11610 Ancho de va %0
Profundidad de excavacin para agujero de fondo 6500 190 Ancho de zapata 600
plano de 24 m (8) Ancho general de la estructura superior 210 250
apeidad delcuhartn, colmado segin 180 m* 080 045 *Sininclir {2 altura de Ia orejeta d |a zapata. **“Ancha de zapata: 600 mm



SA KOBELCO

RODRIGUEZ Y LONDONO S.A.

SISTEMA DE MONITOREO DE LA EXCAVADORA KOBELCO

Supervision remota
para su mayor tranquilidad

KOMEXS ("Kobelco Monitoring Excavator System”, sistema de
supervision de excavadoras de  Kobelco) utiliza la
comunicacidn por satélite e Internet para enviar datos y por
tanto se puede desplegar en zonas donde son dificiles otras
formas de comunicacion. Cuando una excavadora hidréulica
equipa este sistema, Los datos operativos de la maquina como
horas de funcionamiento, ubicacion, consumo de combustible
0 estado de mantenimiento se pueden obtener de forma

remota.
Q
Juln 69

CONDICIONES DATOS DE MANTENIMIENTO  CONDICION DE ALERTAS Y CONSUMO DE
DE TRABAJO UBICACION LA MAQUINA ALARMAS COMBUSTIBLE

ESPECIFICACIONES TECNICAS SUJETAS A ACTUALIZACION

PRESENTE EN LOS PRINCIPALES PROYECTOS DE INFRAESTRUCTURA DEL PAIS

S Nueva Calzada Chirajara Villavicencio @ Inerseccidn Fundadores NSRS - Proyecto Pacifico Il Proyecto 4G Alto Magdalena : Pacifico Il
Conandino - Grupo Episol SAS El Condor / ODINSA MHC El Condor - MHC - MECO

SOLUCION INTEGRAL
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